Sensor Fotoeléctrico
[EIComo Especificarlo

[een ][] [w] - [¥][FI ("] [ -

P Salida PNP Colector Abierto

Salida NPN Colector abierto

T Temporizador integrado

Tipo estandar

Tipo reflectivo (Tipo Difuso)

z

Tipo haz estrecho

Emisor

Receptor

Salida de contacto(Relevador)

Salida de estado sélido (Transistor)

Alimentacion CC

Alimentacion Universal

Ajuste de sensibilidad (Solo series BUP)

Reflectivo Difuso

Retroreflectivo

Retroreflectivo con filtro polarizado

—H|O|IZ|O||»|M|O||d| ™| Nvi=

Barrera

Numero | Distancia de deteccion (Solo series BUP)

M Unidad de distancia de deteccién : m

Unidad de distancia de detecciéon : mm

I Numero | Distancia de deteccion

BX
BEN
BA
BPS
BM/BMS | Series de sensor fotoeléctrico
BR/BRP
BUP
BY/BYS
BYD

< La 'S’ representa el tipo de deteccion lateral.
La 'P' representa tipo cuerpo plastico.

L b b g P

[sa] ] [so] [ - [n][e] [ T0. -

P Salida PNP Colector Abierto
Salida NPN Colector abierto
1 Emisor
2 Receptor
L Light ON
D Dark ON
Light ON, Dark ON Configurable
I T | Salida de estado sélido (Transistor)
| D [Alimentacion CC
D Reflectivo difuso
P Retroreflectivo con filtro polarizador
T Barrera
N Reflectivo estrecho
M Unidad de distancia de deteccién : m
Unidad de distancia de deteccion : mm
I Numero | Distancia de deteccion
Comun
N Micro spot
G Deteccion de objetos transparentes

I BJ | Sensor fotoeléctrico de larga distancia de deteccion

< i __iEsta informacion esta destinada para la identificacién de productos de modelos tipo barrera.
(No se necesita referencia cuando se selecciona un modelo)

<+Cuando se seleccione un modelo, por favor revise primero las especificaciones.

<+No se incluye el micro sensor fotoeléctrico (Series BS5) en las especificaciones del producto.
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Sensor Fotoeléctrico
[eIComo Especificarlo (Amplificador de fibra optica)

[ BF | [3][Rx | —
Salida NPN Colector abierto

P Salida PNP Colector abierto
RX | LED Rojo |

|
1
I 3 | Nombre de serie |
|
|

BF | Sensor de fibra |

o) [«] [ [7] -

Tipo estandar
E Sincronizacion externa
Ajuste remoto de sensibilidad

Salida NPN Colector abierto
Salida PNP Colector abierto

LED Rojo
LED Verde

Hllo|=T[|T

| Nombre de series |

BF | Sensor de fibra |

[2IComo Especificarlo (Cable de fibra éptica)

EED-EW—WF

Tipo estandar (-40~70°C)

H Resistente al calor (-40~105°C)
H1 | Resistente al calor (-40~150°C)
H2 | Resistente al calor (-40~250°C)

05 |60.5mm
10 [01.0mm
13 | 91.3mm
Diametro de la fibra 14 |o1.4mm
15 [¢1.5mm
20 | 62.0mm

F 00.5mm, ¢0.25mm X 4(Tipo Coaxial)
F1 | ¢0.5mm, ¢0.25mm X 9(Tipo Coaxial)
F2 [¢1.0mm, ¢0.25mm X 16(Tipo Coaxial)

Longitud del cable de la fibra T

{ 20 |2m |
2 o2mm
Diametro de la cubierta de la fibra 3 o3mm
4 odmm
6 o6mm

Tipo estandar (Tipo Bolt)

Tipo plastico

S Tipo SUS (Longitud SUS 90mm)

S1 | Tipo SUS (Longitud SUS 35mm)

S2 | Tipo SUS (Longitud SUS 45mm)

C | Tipo tambor

CS | Tipo SUS + Tambor(Longitud SUS 15mm)

Barrera
Tipo reflectivo difuso

Cable de fibra de plastico
Cable de fibra de vidrio

®|mflo|4

«+Por favor consulte las paginas 84~90 (Especificaciones del cable de fibra éptica) para el nombre exacto del modelo del cable de fibra
optica, ya que podria seleccionar un modelo equivocado que no exista en la informacion citada anteriormente.
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Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BS5)

[zZIEspecificaciones
Tipo Micro Sensor Fotoeléctrico
Modelo BS5-K2M BS5-T2M BS5-L2M BS5-Y2M BS5-V2M
C E c e C E c e [ NUEVO | C E [ NUEVO |
Apariencias ; :
y
Dimensiones
[W25XH6.6XL27.5mm] | [W25XH13.7XL27.6mm] | [W25XH15.4XL18.7mm] | [W13.5XH15.4XL25.4mm] | [W13.5XH27.6XL13mm]
Distancia de deteccion Fijo 5mm
Tipo de deteccion Barrera (No modulada)
Materiales detectados Materiales opacos de por lo menos 0.8 x Tmm
Histeresis 0.05mm
Alimentacion 5-24VCC £10% (Rizo P-P : Max. 10%)
Consumo Max. 30mA (en 26.4VCC)
Salida de control Colector abierto Salida NPN ="Voltaje de la carga: Max30VCC, corriente de carga : Max. 100mA
Voltaje residual : Max. 1.2V
Modo de operacion Light ON/Dark ON : Seleccionada por cable
Indicador LED Rojo
Tiempo de respuesta Recepcion de luz: Max. 20us, Interrupcion de luz: Max. 100us
Frecuencia de respuesta 2kHz
Conexioén Conector
[EIConexiones
Light ON l
. Erg__al Dark ON { Control o <+Conecte la unidad usando el conector.
5-2‘(1)VCC 1 i Si se solda en los pines del sensor,
#10% n ) == j puede causar dafio en el producto.
A
. . Linea de deteccion Unidad:
FIDimensiones nidac:mm
®BS5-K2M oBS5-T2M eBS5-L2M
Indicador de operacién S, Indicador de Operacion 25 Tornillo M3
\ o4 19 -
lan] > >IEH © A L
S P 2 NI oLl o)
19 Tornillo M3 3%1 = G L v
[ 12 Indicador de | fsztar) -
25 Operacic
s 2peracion /g <
6 13.4 ® 6
1 5 Eje optico Tornillo M3 _,3-2
” @
o o : G
5|5 T
Ol ol v o
TN - r 2§ Eje optico
o © Fo) ¥
| ' LR ¥ Eje optico & 1
Tornillo M3 / MINE T\ L8 DT~
19 131 (6.3 -
o
oBS5-V2M eBS5-Y2M eMontaje en circuito impreso  ®Conector :CT-01
(Se vende por separado)
TomiloM3  Indicador de Operacion 7 JTomiloM3 58] 38 (===
[ Panal 254
G} G} 7.62
el
< wtgv i PECT L[ g[R b4 : 13 45
Indicador de @ '\t - F‘ N
Operacion T s A(l;!rn-;- o
254
|<5'1 Eje optico [;IE][Q']E] i A
ml ¥ 6 135 14 54
- I - N ? 5 Eje Optico @ Conector ZCT-2125(58e vende por separado)
o — < i I hig K
—I 'i 3® : N o - L er==Np
© = © | o & mI T e
3 v i (4] +Cable : 4P, ¢4, 1m
054 'y 89| | 35 +Lalongitud del cable
- 185 es personalizable
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Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BPS)

[EIEspecificaciones

Modelo Salida tipo NPN

Salida tipo PNP

BPS3M-TDT

BPS3M-TDTL

BPS3M-TDT-P

BPS3M-TDTL-P

Ce

Apariencia

y
Dimensiones

[W16 X H7.5 X L28mm |

Material/Objetos detectados

Materiales opacos de por lo Min. ¢ 5mm

Modo de operacion Dark ON

Light ON |

Dark ON | Light ON

Distancia de deteccion

3m

Tiempo de respuesta

Max.1ms

Alimentacién

12-24VCC +10%(Rizo P-P : Max. 10%)

Consumo de corriente

Max. 20mA

Fuente de luz

LED infrarrojo (modulado)

Colector abierto Salida NPN
Salida de control

Voltaje residual: Max.1V

= Voltaje de carga: Max. 30VCC,
Corriente de carga : Max.100mA,

Colector abierto Salida PNP
=\Voltaje de Salida :
(Alimentacion Min. -2.5V),
Corriente de carga: Max.100mA

Circuito de proteccién

Proteccion contra inversion de polaridad y corto ciruito

Indicador Emisor:Indic. de alim.(LED rojo), Receptor:Indic.de operacion (LED rojo)
Conexion Cable en la salida: 2 m
[ZIConexién
Colector abierto Salida NPN Colector abierto Salida PNP
BPS3M-TDT1 (Café )V BPS3M-TDT1 (Café }+V
Q . .
n — i T 12-24VCC
(O (Azul)OV - 12-2av00 . (Azulyov
(Emisor) (Emisor)
BPS3M-TDT2 / BPS3M-TDTL2 BPS3M-TDT2-P / BPS3M-TDTL2-P
(Café )+V (Café )+V
. + N Salid:
e saica Gyl ~ 12:24vcC (Negro)Salda T 12-24vCC
(¢ (Azulyov
(Receptor, (Receptor)

[F]Caracteristicas

Método de medicién

Caracteristica angular del sensor

Método de medicién Caracteristica de desalineamiento
g 35
= .
Receptor 5 3o
— § 25
@ 20
kel
o 15 /
L o 10
v} N /
) § 05 N
1 ®
R 2 0
C ) 200 1100 0 100; 200
. o i
Emisor g
Izqueirda<Centro—>Derecha
Posicion de operacion (1(mm)

Receptor

 c—

Emisor

3.0

25
2.0

1.75

[

[T\

R
[T\

15

1.25

1.0
0.5

/

L7

\

d

Distancia de deteccion L (m)

0 " N
20° 10° 0 10°

Izqueirda<«Centro—>Derecha
Posicion de operacion 0

-
20
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Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BA2M)

ElEspecificaciones
Tipo Reflexion difusa (Larga Distancia de deteccion y tipo miniatura)
Modelo BA2M-DDT (NPN) BA2M-DDT- P (PNP)
Cce
Apariencia
y
Dimensiones
[ W19 X H15.5 X L48.5mm |
Distancia de deteccion 2m
Material/Objetos detectados Transparentes, Translucidos, materiales opacos
Histeresis Max. 20% de la Distancia ajustada
Tiempo de respuesta Aprox. 1ms
Alimentacion 12-24VCC +10% (Rizo P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 15mA (Max. 30mA Cuando la sefial de salida esta accionada)
Fuente de luz LED infrarrojo (850nm modulado)
Ajuste de sensibilidad Trimpot ajustable
Modo de operacién Light ON
Salida de control Colector abierto Salida NPN 6 PNP =Voltaje de carga: Max. 26.4VCC, Corriente de carga: Max. 100mA,
Voltaje residual ="NPN: Max. 1V, PNP: (Alimentacion Min. -2.5V)
Circuito de proteccion Proteccion contra inversion de polaridad y corto-circuito
Indicador [operacién : Rojo,LeEsIt:«)a\giTidzaZ?Er;Ziillo (rojo + verde)]

“Tipo con operacion N.C. es opcional.

[EIConexion [EIDimensiones
Café
® O— 5 Unidad:mm
v (NPN) —
L LED de 2 colores
Negro S + - (Operacion/
= VR Indicador Estable)
- |12-24vCC
100mA Max. \| £ < 185
9 | =
Azul 0 § > [ ‘
ov P
Café o — et ¥ | @ |
™
v (PNP) 19
¥
Negro L f3, Cable2m  /
- [12-24vcc
Azul ® -
Y
[[lCaracteristicas
Area de deteccion Distancia de deteccion contra Distancia de deteccién contra
tamafo del objeto sensado el color del objeto/material
—_ 1 ] r — T
% 2(2) XOD]S( setedado | 2 gi (%) d;l_aﬂAmarmoRpjo Al
= : T 100 e
s '8 74 N T 5 18
S 16 \ S 16 90
o X \ | o : = \
o 14 o 14 — 75
g = 5 = \
< 12 T 12 60
3 10 S 10
o 08 o 08 45
o o
= g,i \ 7 < 0.6 30 Negro|
B AN / 2 04 15
a o2 N a 02
° 60 40 20@ _OEO 40 -60 0 50 80 100 150 200 0
1. 1
Izqueirda«Centro-Derecha Dimension del objeto/material detectados (mm) Papel blanco y opaco 100%
Posicion de operacion (mm) (Objeto estandar : 200X200mm)
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Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BJ)

[ElEspecificaciones

o [Cojector abierto | gyismaDT  [BAOMTDT  BUSMPDT  [BUIMDDT  [BJ300DDT  |BJ100-DDT BJG30-DDT
°

] -

= Sﬁ'gcmr abierto | gj15M.TDT-P  |BJ1OM-TDT-P | BJ3M-PDT-P |BJIM-DDT-P |BJ300-DDT-P |BJ100-DDT-P —_—

S

Apariencia
y
Dimensiones
[W10.6XH32XL20mm] -
Tipo de deteccion Barrera Retro reflectivo polarizado Reflexion Difusa
Distancia de deteccion 0~15m [ 0~10m 0.1~3m(x) 0~1m 0~300mm | 0~100mm |  0~30mm 0~15mm
) Materiales Papel Blanco y Papel Blanco y opaco Papel Blanco y opaco
Objetos detectados Materiales opacos ¢12mm |’ ¢ 475mm| Opaco 108 M 100mmy P 50 x 50mm
300 x 300mm (t=3.0mm)
Histeresis — Max. 20% de la Distancia de deteccion
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC + 10%(Rizo P-P : Max. 10%)
Consumo de corrientd ~ Max. 20mA Emisor/Receptor Max. 30mA
E de L LED infrarrojo | LED rojo LED rojo LED infrarrojo LED rojo LED infrarrojo LED infrarrojo
uente de Luz (850nm) (660nm) (660nm) (850nm) (660nm) (850nm) (850nm)
Ajuste de sensibilidad Trimpot (210°)
Modo de operacion Seleccionable Light ON/Dark ON Modo fijo de NA

Colector abierto NPN -« Voltaje de carga:Max. 26.4VCC, Corriente de carga:Max. 100mA
oltaje residual:Max. 1VCC

Colector abierto PNP « Voltaje de carga: Max. 26.4VCC, Corriente de carga:Max. 100mA
oltaje residual: Min. (Alimentacion -2.5V)

Circuito de Proteccion| Protecdn contrainversion de polaridad,

Salida de control

- - Proteccién contra inversion lari , corto circuito e interferenci
P o oteccion contra inversion de polaridad, corto circuito e interferencia
Indicacion indicador de operacién: rojo , Indicador de estabilidad : Verde (indicador alimentacién)
Conexion Cable tipo saliente de 2 m
+(%) La distancia de deteccion es de 0.1~4m, o 0.1~5m usando los espejos opcionales MS-2S, MS-3S.
[cIConexiones [E]Caracteristicas
®Barrera OTipo Barrera OReflexién Difusa
®BJ15M-TDT / BJ15M-TDT-P / BJ10M-TDT / BJ10M-TDT-P eBJ1M-DDT / BJ1IM-DDT-P
Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica del area de deteccion
Método de 4 Método de rafi Método de 5
Medicion Gréfico Medicion Gréfico Medicion Grafico
24 " 24 T . 30~F] PE|
2 H H ~ 1 — BytsMTDT ] esm‘r’de = 2 ~ .
Emisor z BJ15M-DT(F) Emisor /4 E [ -~ purouTOT )1 detooden | E K
T E.i10l:/l-l’D.T(-F' 5 T e H 220 T
S o Ky 5 S 1
3 3 g = S
g 12 F y ‘ 2 12 § 15
L 0 k] L. 3 L g
L 8 g 8 3 10
§ 3 H 1 H H
2, €5
= = LN VARN :
Receptor S o Receptor a0 =t o 0
P 80 40 0 40 180 P 30° 10° 0°  10° 30° 201510 § 0 5 101520
4! =\= [T Izquierda «—— Centro —®Derecha ‘im
a Distancia de deteccion (cm) Angulo de operacion(6) Distancia de deteccion (mm)
Objeto OPolarizado Retroreflectivo
detectado ®BJ3M-PDT / BJ3M-PDT-P
Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica angular del reflector
®Reflexion Difusa Método de Medicion Grafico Método de Mediaon Grafico Método de Medicion Gréfico
€ 6.0 Tshs B A
z 50 / 250 R 245
) . MS-RS 2 HE 2
- § 4.0 S 840 i 835 <
0 ko / ER \ Reflector 3 HE Reflector 3 ]
Reflect P
Objeto [t 50 T j Rl \
detectado :L E 20k . E 20 / - L Ef 15 / \
3 ] ]
a a a
a 1.0 1.0 05
- 0 \/ 00 - E 0.0
. . . X - X
“+@: Conexion para salida de colector 160 80 O 80 160 100 5 0 5 10° 40° 20°  0°  20° 40°
abierto NPN , L5} pie (9] Izquierda «——Centro —®Derecha Izquierda «4——Centro —#Derecha
@: Conexion para salida de colector Distancia de deteccion (mm) Angulo de operacion(0) Angulo de operacion(6)
abierto PNP OReflexion Difusa
©BJ1M-DDT / BJ1IM-DDT-P ©BJ300-DDT / BJ300-DDT-P ©BJ100-DDT / BJ100-DDT-P
Caracteristica del area de deteccion Caracteristica del &rea de deteccion Caracteristica del area de deteccién
Método de . Método de j Método de o
Medicion Grafico Medicién Gréfico Medicion Grafico
2000 1000 200
Objelo | £ 1600 | ——=———= Obeo | Objeto | E 160 e
estandarde| = Se” estandarde| = 800 i R estandarde| = /
{1 deteccion | § 1200 7 U1, deteccion | § T U1, deteccion | § 120
8 / ‘\ S 600 N g
=_ |3 80 % T = £ &0
° © 400 o o s
Ll & 400 M T 40
2 S 200 °
E & 200 2 E g 20
a a o a
- 0 20 100 0 10 20| 0
40 2 0 40 40 20 200 40
[ Uyl AN
Distancia de deteccion (mm) Distancia de deteccion (mm) Distancia de deteccion (mm)



Rectangle

Rectangle

Rectangle


Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BJN)

[ElEspecificaciones

Tipo Reflexion Difusa (Haz estrecho)
2 | Colector abierto NPN BJN50-NDT BJN100-NDT
o
(o]
= | Colector abierto PNP BJN50-NDT-P BJN100-NDT-P
c e BUN50-NDT
BJN100-NDT
Apariencia
y (Diametro de haz)
Dimensiones
(Diametro de haz)
¢2'5mr{1\ T : “+Se puede ver el punto de luz pero no el haz de luz.
[W10.6XH32XL20mm] T
Alimentacion 12-24VCC+10%(Rizo P-P: Max.10%)

Consumo de corriente

Max. 30mA

Diametro Min. del punto
de luz

Aprox. ¢ 2.0mm Aprox. ¢ 2.5mm

Objeto Min. detectado

Aprox. Min. 4 0.2mm(Cable de cobre)

Objetos a detectar

Materiales Opacos, Transparentes, Translucidos

Distancia de deteccion (Pap

30~70mm 70~130mm
el blanco y opaco de 100X100mm) (Papel blanco y opaco de 100X100mm)

Histéresis

Max. 25% de la distancia de deteccion

Max. 20% de la distancia de deteccién

Fuente de luz/Longitud de onda

LED de punto unico (Fuente del punto) / 650nm

Salida de control

Tipo salida de colector abierto NPN o PNP
-Carga de voltaje : Max. 26.4VCC «Carga de corriente : Max. 100mA
+Voltaje residual - NPN : Max. 1V, PNP : Min. (Voltaje de alimentacion -2.5V)

Modo de operacion

Seleccionable NA / NC [Rotacion pequefia VR(210°)]

Circuito de Proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad, corto circuito e interferencia

Conexion Cable de salida (2m)
Indicador Indicador de operacién: rojo, Indicador de estabilidad : Verde
[ZlIConexiones [EIDimensiones
Indicador de Unidad:mm
Estabilidad (Verde) ~ € Puede colocar el
bracket de montaje
Indicador de. en este lado
Opsracion (Rojo) Eje optico del receptor 27
-— I by
e €H — Y
Eje optico ®| |
%ﬂ del Emisor = &
Objeto fa
de S
deteccion & | Tomilo M3 Eg( - S ~
(Negro) (Café)  (Azul) N[ (0.5Nem) \ %u{/ = ©|d q
Salida L, | « v v 8
+ - -
!AF 4
Cable ¢3.5, 2m
[=ZlCaracteristicas
®BJN50-NDT / BJN50-NDT-P ®BJN100-NDT / BJN100-NDT-P 22
e - - . . » 105 5
Caracteristica del area de deteccion Caracteristica del area de deteccion >
Método de Medicion Grafico Método de Medicion Gréafico ( ) b
g f el «
120 180 © | ™ -
100 £ 160 a A SRR '
Objeto € \ / Objeto £ 140 N1/ Y z 3
(1 estandar de £ {1 estandar de 3 \( g
deteccion 2 80 deteccion 5 120 / \ A
= 2 = g 100 20
Lo L 5 g0 /AR
@
T 40 S 60 / \
R 4 ° RSN { Rl
g . S 40
§ 3 20
- 2 o - S o
2 1 0 1 2 2 0 2
0110 Ll b
Area de deteccion (mm) Area de deteccion (mm)
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Micro Sensor Fotoeléctrico pequeno tipo reflexion difusa y reflexion convergente (Series BYD)

[ZIEspecificaciones
Tipo Distancia limite de reflexion Reflexion Difusa Barrera
BYD30-DDT(-U) BYD50-DDT(-U) g K E 3
Modelo BYD30-DDT-T BYD50-DDT-T BYD100-DDT BYD3M-TDT BYD3M-TDT-P
Apariencia Indicador
y { operacion
Dimensiones = !

Distancia de deteccion

BYD30-DDT-U
BYD50-DDT-U
[W12XH32XL18mm] [W12XH32XL18mm]
10~30mm (50X50mm 10~50mm (50X50mm 100mm (50X50mm

Papel blanco y opaco) Papel blanco y opaco) Papel blanco y opaco)

3m

Objetos detectados

Transparente, translicido y materiales opacos

Materiales opacos de Min. ¢6mm

Histéresis

Max. 20% en la

o ’ . ”
Max. 10% en la Distancia de deteccion Distancia de deteccion

Operacién : Max. 3ms, Retorno: Max. 100ms Operacion : Max. 3ms,

Tiempo de respuesta (Cuando el tiempo de Trimpot sea minimo) Retorno: Max. 100ms Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC +10% (Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 35mA | Max. 30mA

Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad Fijo | Trimpot ajustable Fijo

Modo de operacion Light ON Fijo Dark ON (Light ON : opcional)

Salida de control

Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga: Max. 30VCC,
Corriente de carga: Max. 50mA,
Voltaje residual: Max. 1V

PNP Colector abierto =

Voltaje de Salida :

Min. (Alimentacion -2.5V),
corriente de carga: Max. 100mA

NPN Colector abierto

= Voltaje de carga:Max. 30VCC,
Corriente de carga:Max. 100mA,
Voltaje residual:Max. 1V

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad y corto-circuito

Funcién temporizador

Temporizador incorporado Off Delay
tiempo de retardo: Max. 0.1 ~ 2seg (Ajuste VR)

Indicador temporizador incorporado Indicador de operacién : LED rojo
Conexion Cable de salida de 2m
[ZIConexiones [EICaracteristicas
®Barrera ®BYD30-(50)DDT/BYD30-(50)DDT-T ®BYD100-DDT
Emisor Objeto Receptor Caracteristica del area de deteccion Caracteristica de desalineamiento
[§) Detectado o _ Papel blanco y opaco Papel blanco y opaco
€ 1 | €
- £ ol o
- S - : k!
50 H T 100
5 1 i 5 <
o o 8 a0 0 / ‘( 3 80 / | l_l._ \
8 T 8 L[]
. : . Y] evpe 2 o || ¢
: \| K : Tn
S 20 S 40
(Café )+V (Café)+V © \\ // ©
(1) % 10 / % 20
1228v0C =" (Negro) Salida 2 o 050 B0 2 O %
(+2) 01i 0 [Pt
(Azul)OV (Azul)OV Izqueirda £Centro-Derecha Izqueirda(—Ceﬁtro%Derecha
. Posicion de operacion (1 (mm) Posicion de operacion (mm)
(+1) SalidaNPN ~ (+2) Salida PNP

®BYD3M-TDT
®Distancia limite de reflexion

®Reflexion difusa Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor
— Papel blanco y opaco = Papel blanco y opaco
e) E 3500 a P E 3500 2 o
v\ = 3000 LT.L = 3000
Objeto 5 2500 = t S 2500 ,
__—" Detectado ] 8 i
® 2000 ] £ 2000 ]
o @ Emisof % —
o 1500 o 1500 =
- 3 \ / 3
,g 1000 _g 1000
c =
(Café )+v S 500 £ 500
3 g =dRS
[Cargd] 0 0
Cargal J_ 1504100 50 0 50 100G 150
(Negro)salida *10.04VCC 7 3 ﬂ 60 40 20 0 20 40 60
T- | irdaeC t D h Izqueirda<Centro—Derecha
zquelraa entro erecha .,
(Azul) ov Posicion de operacion ¢ (mm) Angulo de operacion 6
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Sensor Fotoeléctrico pequeiio tipo emisor/receptor de sincronizacion (Series BY/BYS)

[ZIEspecificaciones

Tipo

Barrera

Tipo Estandar Tipo deteccion lateral

Modelo

BY500-TDT BYS500-TDT

Apariencia

y
Dimensiones

[W12XH16XL30mm] [W12XH30XL16mm]
Distancia de deteccion 500mm
Materiales/Objetos detectados Materiales opacos de Min. $5mm
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC £10% (Rizo P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 30mA
Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)
Modo de operacion Dark ON

Salida de control

Colector abierto NPN = Voltaje de carga : 30VCC, Corriente de carga : Max. 100mA,

Voltaje residual : Max. 1V

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad y corto-circuito

Indicacién

Indicador de operacion: LED rojo

Conexion

Cable de salida de 2m

[FlConexiones

Tipo Estandar (Dark ON)

Tipo deteccion lateral (Dark ON)

®BY500-TDT1

®BY500-TDT2

Objeto
detectado

Emisor Receptor

(Blanco) Cable/Hilo de Sincronia(SYNC.) (Blanco)

(Café) +V (Café)
+1 (Negro)
- (Azul) OV (Azul)
12-24vVCC

®BYS500-TDT1
Emisor

\

@®BYS500-TDT2
Receptor

Objeto
detectado

P i

(Blanco) Cable/Hilo de Sincronia(SYNC.) (Blanco)

(Café)+V (Café)
+] (Negro)
- (Azul)OV (Azul)
12-24VCC

« La alimentacion del Emisor y del receptor deben estar conectadas a la misma linea.
«El hilo blanco del receptor debe ser conectado con el hilo blanco del Emisor.

[sICaracteristicas

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

&)
2 50 2 50
el
5 K] § 0
§ g ;
g 2 &,
Emisor
o 30 3 30
© ©
O e}
§ 20 S 40 \
8 %
2 \ / a N
0 0
80 40 , 0 , 40 80 40° 200 0 200 40°

Izquierda< Centro—>Derecha

Posiciéon de operacionli (mm)

Izquierda<«Centro—>Derecha
Angulo de operacion 6
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Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (Serie BEN)

[EIEspecificaciones
Tipo Barrera Retro-reflectivo Retro-reflec@ivo Reflexion difusa
(Con filtro polarizado)
Modelo Tipo CA BEN10M-TFR BEN5M-MFR BEN3M-PFR BEN300-DFR
Tipo CC BEN10M-TDT BEN5M-MDT BEN3M-PDT BEN300-DDT
MS-4 Se vende
por separado
Apariencia
y
Dimensiones
MS-2 Espejos MS-4 Espejos
(W40.5XH60.5)  (W29.3XH38)
[W18XH50XL50mm] [W18XH50XL50mm] [W18XH50X L50mm]
Distancia de deteccion 10m 0.1 ~5m (*1) 0.1 ~3m (x1) 300mm (*2)
. . Materiales opacos : ; Transparente, transltcido,
Materiales/Objetos detectados de Min. ¢16mm Materiales opacos de Min. ¢60mm Materiales opacos
Histéresis Max. 20% de la Distancia de deteccion

Tiempo de respuesta

®Alimentacién CC: Max.1ms, ®Alimentacion CA/CC: Max.20ms.

Alimentacion

®Alimentacién CC :

12-24VCC £10%(Rizo P-P:Max. 10%)

®Alimentacion CA : 24-240VCA +10% 50/60Hz, 24-240VCC (Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo de Corriente

®Alimentacion CC: Max.40mA, @Alimentacion CA/CC: Max.4VA

Fuente de luz

LED infrarrojo

(modulado) LED rojo

(modulado:660nm)

LED infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad

Fijo

| Trimpot ajustable

Modo de operacion

Light ON o Dark ON - Seleccionable por tecla

C

Salida de control

C

®Tipo CC Alimentacion=" NPN/ PNP 2 Salidas simultaneas

Colector abierto NPN = Voltaje de carga:Max. 30VCC, Corriente de carga:Max. 200mA, Voltaje residual:Max. 1V
Colector abierto PNP = Voltaje de salida Min. (Alimentacién-2.5V), Corriente de carga:Max. 200mA

®Alimentacion tipo CA/CC=Salida a relevador

Capacidad del contacto: 30VCC 3A o carga resistiva, 250VCA 3A o carga resistiva.
Cantidad de contactos del relevador: 1c

Elemento receptor de luz

Foto diodo incorporado

Indicacion

Indicador de operacion: Naranja, Indicador de estabilidad : Verde
(EI LED naranja del Emisor tipo Barrera es para indicacion de Alimentacion)

Conexioén

Cable de salida de 2m

«(*1) Es la distancia de montaje entre el sensor y el espejo MS-2 y es igual cuando se usa el espejo MS-4.
Es detectable por debajo de 0.1m.
«+(*2) Es para papel blanco y opaco (100X100mm)

[(lIConexiones

Barrera

Retro-reflectivo

Reflexion difusa

®BEN10M-TFR1

®BEN10M-TFR2

24-240VCA

®BEN5M-MFR/BEN3M-PFR

(con filtro polarizado)

®BEN300-DFR

24-240VCA > 24-240VCA >
24-240vVCC MS-2
— 24-240VCC Chutonics) " -
I I (st ' f (Espeio) 24-240/CC I I
Objeto (Café) I I (Café)  (Azul) Objeto
detectado detectado
5 Objeto
(C;;e)z 40(\'/“02? detectado
B (Blanco) (Negro) (Gris) (Blanco)(Negro)(Gris) (Blanco)(Negro)(Gris)
24-240vCC Tc Ta Tb Tc Ta Tb Tc Ta Tb
O®BEN10M-TDT1 O®BEN10M-TDT2 ®BENSM-MDT/BEN3M-PDT ®BEN300-DDT
(con filtro polarizado)
12-24vVCC 12-24vVCC
I e ms-2 e >|1
(Café) (Azul) (Espejo) (Café) (Azul)
Objeto I I Objeto
detectado detectado
N Objeto
(Café) (Azul) detectad
|—+|.'—| (I(?;:I,ﬁ;;)()g\l;ﬁr)o) (Blanco) (Negro) eleciado (Blanco)(Negro)
12-24VCC (PNP) (NPN) (PNP) (NPN)

“* Los cables sin usar deberan ser aislados.
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Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (Serie BEN)

[Caracteristicas
oBarrera

®BEN10M-TFR ®@BEN10M-TDT

®BEN300-DFR ®BEN300-DDT

Caracteristica de Desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

1517
H Receptor
= 10f i e
2 H |_
3 |\ N O
S5 2 -
() - T N K
o s, Enjisor S
c “,, =
Il “r0,) o0t
2 0
(=)
100 50 0 -50 -100
a1 i a1

|zquierda«Centro~>Derecha
Posicién de operacién{; (mm)

15
—
(S Receptor]
=
- —
- 10 o1
hel L
3} '
g >
© 5
o Emisor
(0]
©
g ; B
Q 5 ~,
% & =
8

0

40°  20° 0 20°  40°

Izquierda<«Centro—>Derecha
Angulo de operacion 6

Caracteristica de area de deteccién

800 Objetos estandar detectados

2! : Papel blanco y opaco
l’"‘=, ~J00X100mp—~

L
600

400 al/

200

Distancia de deteccion L (m)

0

5 o 5 -
10 H 5@1 @ 01 10

Izquierda<Centro—~>Derecha
Posicion de operacién(; (mm)

®BEN5M-MFR ©BEN5M-MDT

Caracteristica de Desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica angular del Espejo

I I |
g Espejo(MS-2)
E7 e —
2 TR
el H H
A IEE
8 \ G /
53 \,ﬂ 74
% ‘\"Retro-r eflectivg.*/:
®©
g 1 \n & /
E
©® 0
100 i5 0 50 i-100

01 0

Izquierda<Centro—>Derecha
Posicion de operacion (1 (mm)

Espefo(MS-2)
E|=

S|

R RAweS
/_-: "-_\ Retro-reflectivol

1 ral ."\
A 4 ”‘»‘.x

Distancia de deteccion L (m
w

10° 5° 0 5° 10°
Izquierda<«Centro—>Derecha
Angulo de operacion 0

5 5 2
/éEspejo( S-2) ""}

R
m
R /

B

b

Distancia de deteccion L (m)

|
T
E
50° 30° 0 30°  50°

Izquierda<Centro—~>Derecha
Angulo de operacion 0

Retro-reflecti

S

BEN3M-PFR ©BEN3M-PDT

Caracteristica de Desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica angular del Espejo

Espelo(MSI2)
—

4 T
— & .,
S ",
3 Retro-reflebtigh & *
con ﬁ_ tro ' 3§ ) \

., &
., o
e, o
e | o

Distancia de deteccion L (m)

50 30 0 -3 -50
IR

Izquierda<Centro—~>Derecha
Posicion de operacion 01 (mm)

Espejo(MS-2)

(i)

&

Retro-feflectivof
2 can filtko N

polarizado/:-: -'-_-\
1 3 R

Distancia de deteccion L (m)

10° 5° 0 5° 10°
Izquierda<«Centro—>Derecha
Angulo de operacion 0

/:
5
5

3 g B
2 A: Espejg (lv‘IS-Z) ‘-'-\

Retro-reflectijo E\
ton filtro polafizado

-
—
T

Distancia de deteccion L (m)

30° 15° 0 15° 30°
Izquierda<«Centro—Derecha
Angulo de operacion 0

% = Nivel de Operacion
--------- : Nivel de Operacion estable
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Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (terminal) (Series BX)

=1Especificaciones
Voltaje Universal, Contacto de salida a relevador Alimentacion CC, Salida transistor
Tipo Retro reflectivo o Retro reflectivo -
Barrera Retro reflectivo con filtro R%ﬂfe Eel] Barrera Retro reflectivo con filtro Rgf}exmn
polarizado musa polarizado nisa
2 |Modelo estandar [BX15M-TFR |BX5M-MFR |[BX3M-PFR BX700-DFR |BX15M-TDT |BX5M-MDT |BX3M-PDT |BX700-DDT
°
2 (Con temporizado BX15M-TFR-T|BX5M-MFR-T |BX3M-PFR-T |[BX700-DFR-T|BX15M-TDT-T|BX5M-MDT-T|BX3M-PDT-T |BX700-DDT-T
c E i %+ MS-4 Se vende . L
Barrera Retro reflectivo por separado Re‘L%,ﬁ“}ﬁ'ﬁg""" Reflexion difusa
Apariencia polarizado
y
Dimensiones
MS-2 Reflector ~ MS-4 Reflector
MS-3 Reflector
(W40.5XH60.5)  (W29.3xH38)
[W25XHB5XL80mm] (W86.1 > H60.5)
(x1) (*2) (*3) (*1) (*2) (%3)
Distancia 700 700mm
de 15m 0.1~5m 0.1~3m (200X200mm 15m 0.1~5m 0.1~3m (200X200mrm
i0 - » Papel blanco - . apel blanco
deteccion (MS-2) (MS-3) Rpace) (MS-2) (MS-3) opaco)
Materiales Materiales Tr;‘f]zt;;g:% s Materiales Material«(ejs Trgife:iraelﬁtses
Material/Objeto opacos de opacos de P ’ opacos de opacos de A’ g
! Min. 615mm Min. 660mm trag;glgéc;os, Min. $15mm Min. ¢60mm “agf)g’g('gf’s*
0/ 0,
Histéresis M e e “B58ncrde”
eteccion eteccion
Tiempo de respuestal Max.20ms Max. 1ms
i s 24-240VCA £10% 50/60Hz/ - .
Alimentacion 24—240VCC110°/00 (Rizo P-P:Max, 10%) 12-24VCC £10% (Rizo P-P:Max, 10%)
Ajuste de . .
sénsibilidad Ajuste por Trimpot
Modo de operacion Ligt ON o Dark ON seleccionable
® 2 salidas NPN/PNP
) Contacto de salida [ Capacidad: 30VCC 3A Carga resistiva, * Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga: Max. 30 VCC,
Salida de control a relevador I: ) 250VCA 3A Carga resistiva Carga de corriente: Max. 200mA, Voltaje residual: Max. 1V
Tipo de contacto: 1c (SPDT) * Colector abierto Salida PNP — Voltaje de salida: Min.
(Alimentacion - 2.5V), Carga de corriente: Max. 200mA
Indicador LED verd Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga: Max. 30 VCC,Carga
Salida de auto ndicador LEL verde de corriente: Max. 50mA, Voltaje residual: Max. 1V a 50mAMax. 0.4V a 16mA
diagnéstico . ” . ”
EI LED verde enciende en operacion EI LED verde enciende en operacion
Funciontemporizador| @ Seleccionable por un interruptor: ON Delay, OFF Delay, One shot dealy ®Tiempo de retardo 0.1 a 5 segs. (VR ajustable)
Proteccion IP66 (Estandar IEC)

<(*1)Misma distancia usada en el MS-4 ,pudiendo detectar a bajo de 0.1m.

<(*2)Usando el MS-2, la distancia de deteccion sera de 0.1 ~ 2m, pudiendo detectar abajo de 0.1m.

(% 3)Para papel blanco opaco(200X200mm).

[(lConexiones

oBX15M-TFR1

oBX15M-TFR 2,
BX15M-TFR-T2

24-240VCA
24-240VCC

Objeto
detectado

COM

oBX15M-TDT1 eBX15M-TDT2,

BX15M-TDT-T2

SALIDA2(PNP)

mr SNG) l

g e |
Objeto  SALIDA1(NPN)
detectado

(Colector abierto salida NPN)

oBX5M-MFR, BX5M-MFR-T

eBX3M-PFR, BX3M-PFR-T
Objeto
detectado

I

24-240VCA
24-240VCC

Espejo

COM

oBX5M-MDT, BX5M-MDT-T
eBX3M-PDT, BX3M-PDT-T

STAB.(Salida NPN
colector abierto)

Objeto
detectado

I

SALIDA1(NPN)

Espejo

SALIDA2(PNP)

24-240VCA

24-240VCC Objeto

detectado

!

®BX700-DDT, BX700-DDT-T

- + STAB.(Salida NPN colector abierto)

SALIDA1(NPN)

Objeto
detectado

!

SALIDA2(PNP)
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Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (terminal) (Series BX)

[sCaracteristicas
OBarrera

oBX15M-TFR / BX15M-TFR-T
®BX15M-TDT / BX15M-TDT-T

OReflexion Difusa

®BX700-DFR / BX700-DFR-T
®BX700-DDT / BX700-DDT-T

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Area de deteccion

15
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o

1
=

9

6 \\ EﬁEor//
3 \ /
; \/
200 160 100 50 0 50 100 150 200
P i
I.zquierda<—Céntro—>Derech'a
Posicion de operacion {1 (mm)

Distancia de deteccion L (m)

E
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S ]
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8 } \ 4 Emigor
i) 3 7 N

2 —// \\-
o o

80°60°40° 20° 0 20° 40°60°80°
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Angulo de operacién 6
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500 AlJ | __1
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0
40 30 20 10 0
S SR
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Distancia de deteccion L (m)

Izquierda< Centro~>Derecha
Posicién de operacién £1 (mm)

ORetroreflectiva

®BX5M-MFR / BX5M-MFR-T @BX5M-MDT / BX5M-MDT-T

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica angular del espejo
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= b 3

= 7 EUS RN

o - \
8 ( [

3 3

L \ /

-(?5 2 \ R:ro efldxior /

§ 12_108642(_)24681012

0 01

Izquierda<Centro~>Derecha
Posicién de operacién (1 (mm)

/ spejd| (MS-: )\
3
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-

~

'
-

\

Distancia de deteccion L (m)

Avalh
Retrd reflexion
0
4°3° 2°1° 0 1° 2° 3° 4°

Izquierda<Centro~Derecha
Angulo de operacion 6

4 / Es%'o (MS-2) \
, 1

ot

2 '"l'_l
[ |l |\
Retro feflexiol

60° 40° 20°

N

Distancia de deteccion L (m)

0 20° 40° 60°
Izquierda<«Centro—>Derecha
Angulo de operacién 6

ORetroreflectivo Polarizado

®BX3M-PFR / BX3M-PFR-T ®BX3M-PDT / BX3M-PDT-T

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica angular del espejo
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[
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c
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< === Nivel de operacion
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Sensor Fotoeléctrico uso general (Serie BM)

[[IEspecificaciones
Tipo Barrera Retro reflectivo Reflexion difusa
Modelo BM3M-TDT BM1M-MDT BM200-DDT
c E Barrera Retro reflectivo *#MS-5 se vende Reflexion difusa
por separado.
Apariencia
y
Dimensiones
Espejo MS-2 Espejo MS-5
[W16XH28XL52mm] (W40.5XH60.5) (W15.4XH24)
Distancia de deteccion 3m (x1) 0.1~1m (x2) 200mm
O o . Mate:\i/la;::sq)gﬁqancqzos de Mater'ia:is 4)06%35218 de Materialesyotf-):ﬁglz,c ’Ega:)nssparentes
Histéresis _ Max. 10% en la distancia de deteccion
Tiempo de respuesta Max. 3ms
Alimentacion 12-24VCC +10% (Rizo P-P: Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 45mA Max. 40mA
Fuente de luz LED Infrarrojo (modulado)
Ajuste de sensibilidad Fijo Trimpot Ajustable
Modo de Operacion Normalmente cerrado Normalmente abierto | Normalmente cerrado
Salida de control Salida de Colector abierto NPN = voltaje de carga : Max. 30VCC, corriente de carga : Max. 100mA, voltaje residual : Max. 1V
Circuito de proteccion Proteccién contra inversion de polaridad
Indicacion Indicacién de Operacion: LED rojo
Conexion Cable de salida de 2m

(% 1) La distancia de deteccion entre el sensor y el espejo MS-2, es la misma que cuando se utiliza el espejo MS-5 para detectar materiales por debajo de 0.1m.
+(%*2) Para papel opaco (100x100mm)

[z1Conexiones
Barrera (Normalmente cerrado)
BM3M-TDT1 BM3M-TDT2 3
Café (+V) . Café(+V)
utonics .
12-24vec ™ _— I I e Receptor J JNGQ“’ (Salda) 7= 12-24vCC
Objeto pzulov)
detectado
Retro reflectivo (Normalmente cerrado) Reflexion difusa (Normalmente abierto)
MS-2
Café(+V) BM1M-MDT (Espejo) Café(+V) BM200-DDT
Autonics
L = Negro(Salida) + Negro(Salida)
-T - -‘
Azul(0V) I I Objeto Azul(0V) Objeto
12-24VCC detectado 12-24VCC detectado
[=lCaracteristicas
OBarrera OReflexion difusa
®BM3M-TDT ©BM200-DDT
Caracteristica de Desalineamiento Caracteristica angular del sensor Area de deteccion
E|{ '-. B 3
- B - =
5 ° 5 =
] S S
S 2 3 T 20
© o ©
e ® =
2 2 N g
a g a S
400 20 0 20 40 0 0 %
R n 40°  20° 0 20°  40°
Izquierua(-c'entroeoerecna 'zq”ierdaecen"o_’[)?f“ha |zquierda(-<:'emm-)oe'recha
Posicion de Operacion ¢ (mm) Angulo de Operacion 6 Posicion de Operacion
ORetro reflectivo
oBM1M-MDT
Caracteristica de Desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica angular del Espejo
— _~“‘ e . = Esgeos2) 1] — ~T
8 o] § if: &
= Espejg (MS-2) - HH - 100 S %
:5 T :5 S
8 ._.‘ ' 8 3 /
o l % L Espejo (MS-2)
$ 50 — 3 3
3 Retro Reflexién 3 50 3 50 !
€ 30 f 3 I 8 / ']
S \ V4 2 S |
_1‘3 0 N | 1 _"’z 30 / \ .":; 30 l @Reno Reflexion] \
[=] o a
401 20 0 20 i 40 0 0 L
R 40° 200 0 20°  40° 40° 20° 0  20°  40° ) '
Izquierda<Centro—Derecha lzquierda—Centro=Derecha lzquierda«<Centro—Derecha « == Nivel de Operacion
Posicion de Operacion (mm) Angulo de Operacion 6 Angulo de Operacion 6 «uaeee - Nivel de Operacion Estable
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Sensor Fotoeléctrico pequeiio y luminoso tipo comin (deteccion lateral) / (Series BMS)
[EIEspecificaciones

Modelo BMS5M-TDT BMS2M-MDT BMS300-DDT
BMS5M-TDT-P BMS2M-MDT-P BMS300-DDT-P
Barrera Retro reflectivo “MS-5 Se vende Reflexion difusa
c — xNu por separado -
Apariencia 5
Dimensiones Espejo MS-2 Espejo MS-5

[W16XH55XL28.5mm] (W40.5XH60.5)  (W15.4XH24)
Tipo Barrera Retroreflectivo Reflexion difusa
Distancia de deteccion 5m (x1) 0.1 ~2m 300mm
Objetos detectados Materialﬁ?nc.)ﬁ%?nsrﬁ e porlo Material&?n?%%%ﬁn? e porlo *2) trangﬂpaatféﬁssit?gg;%%idos
Histeresis _ Max. 20% de la distancia de deteccion
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC £10%(Rizo P-P : Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 50mA | Max. 45mA
Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)
Ajuste de sensibilidad —_— | Trimpot ajustable
Modo de operacion Light ON o Dark ON es seleccionable por cableado de control

®Colector abierto Salida NPN =Voltaje de carga: Max. 30VCC, Corriente de carga: Max. 200mA,
Salida de control Voltaje residual: Max. 1V

®Colector abierto Salida PNP =Voltaje de Salida: Min.(alimentacién-2.5V),Corriente de carga: Max. 200mA
Circuito de Proteccion Proteccién contra inversién de polaridad y corto circuito
Indicacién Indicador de operacién: LED rojo , indicador de alimentacion: LED rojo (BMS5M-TDT1)
Conexion Cable de salida: 2mts.

“(*1)Distancia de deteccion entre el sensor y MS-2, es la misma que cuando es usado MS-5,la distancia minima es 0.1m
«(*2)Usado para papel Blanco y opaco (100X100mm)

[(lIConexiones ORetro reflectivo OReflexion difusa
OBarrera eBMS5M-TDT, BMS5M-TDT-P ®BMS2M-MDT, BMS2M-MDT-P ©BMS300-DDT, BMS300-DDT-P
Emisor Receptor Indicador de Indicador de

Indicador de allmentamon

-

Objeto
detectado

operacion i
Indicador de operacion P operacion

Espejo
(MS-2)

> I Objeto
detectado

o O
12-24V A
‘CC | Jcafe 12-24VCC B & 12-24VCC
NC Pt Pl
N NC NC
+ 12-24VCC =
Azul -
NA
Blanco (Control) NA NA
Blanco (Control) Blanco (Control)
®Conexion de carga para Salida NPN ®Conexion de carga para Salida NPN @Conexion de carga para Salida NPN
@Conexion de carga para Salida PNP @Conexion de carga para Salida PNP @Conexion de carga para Salida PNP
“+El modo NA estara disponible cuando el cable de control este abierto.
[ElCaracteristicas OReflexion difusa
OBarrera_eBMS5M-TDT @BMS5M-TDT-P ®BMS300-DDT®BMS300-DDT-P
Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica del area de deteccion
— — Material / Objeto estandars g | |
£ n o £ detectados: Papel Blanco | € 400
Receptor g 5 o Receptor é 5 y opaco100X100mm ;
2 2
E 8 E g 0 g 300
3 3 23 g
b 3 8 == g 20
L k. o L k] ©
= TN S AR it
s 8 g
E 8 8, 2
40 200 0 200 300 200 200 0 200 40° E 20 10 0 10 20
Emisor Emi

misor J41 _L 01

lzquuerda~Centro—>Derecna
Posicién de operacion 0 (mm)

U e O

Izquierda<Centro~>Derecha

- Reflexion difusa
Angulo de operacion 0

Izquierda<Centro-Derecha
Posicion de operacion (0 (mm)

ORetro reflectivo  €BMS2M-MDT eBMS2M-MDT-P
Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica angular del Espejo

° 0
40° 20° 0 200 40°
Izquierda«-Centro-Derecha Retro reflectivo

) T
BN P

" 120 : 60 0 60 120
Retro reflectivo oo 0

Espejo (MS-2) Espejo(MS-2)

s

N
-

_J
Distancia de deteccion L (m)
Distancia de deteccion L (m)
N
@ 41
4
~

Distancia de deteccion L (m)

40°  20° 0 20°  40°
Izquierda<Centro—>Derecha
Angulo de operacién 0

Retro reflectivo i
Izqulerdat—Cenlro—)Derecha Angulo de operacion 6

Posicion de operacion {1 (mm)

= :Nivel de Operacion ~ ====: : Nivel de Operacion estable
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Sensor Fotoeléctrico Cilindrico (Series BR)

[ZIEspecificaciones
Tipo Cilindrico
Tipo Reflexion Difusa Reflexion Difusa .
(Difuso) (Tipo haz estrecho) Retroreflectivo Barrera
Salida NPN | BRP100- BR100- | BRP400-| BR400- | BRP200- | BR200- BRP3M- BR3M- BR4AM-TDTD | BR4M-TDTL
Vodel alida DDT DDT DDT DDT DDTN DDTN MDT MDT BR20M-TDTD | BR20M-TDTL
el i PP |BRP100-| BR100- | BRP400-| BR4Q0- | BRP200-| BR200- |  BRP3M- BR3M-  |BR4M-TDTD-P | BRAM-TDTL-P
DDT-P DDT-P DDT-P DDT-P DDTN-P | DDTN-P MDT-P MDT-P BR20M-TDTD-P | BR20M-TDTL-P
- \ D ﬁ:\ ! +La resistencia
o A ’ ambiental es
\ " mayor con lentes
Apariencia s Tipo BR4M de vidrio.
y < [618, L62mm]
Dimensiones . 8 -
Tipo BRP Tipo BR \3 ﬁ‘r—%”
(Cuerpo Plastico) (Cuerpo Metalico) —‘;fi ]
Espejo
[$18, L74mm] [618, L62mm]  Tipo BR20M
Distancia de deteccion 100mm (*x1) | 400mm (*2) | 200mm (*2) 0.1~3m (*3) 4m/20m
Objetos detectados Materiales opacos, Transparentes y Translucidos Materiales opacos Min. $60mm Materiales opacos Min. ¢15mm
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion

12-24VCC +10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Ajuste de sensibilidad

Ajustable por Trimpot

Fijo

Modo de operacion

Light ON/Dark ON son seleccionables por cableado de control (blanco)

NC | NA

Salida de control

-Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga:Max. 30VCC, Corriente de carga:Max. 200mA, Voltaje residual: Max. 1V
«Colector abierto Salida PNP = Voltaje de salida:Min.(Voltaje de alimentacién -2.5V), Corriente de carga:Max. 200mA,

Circuito de Proteccién

Proteccion contra inversion de polaridad y corto circuito

Proteccion

IP66 (Estandar IEC)

Material

*BR = Cuerpo :Metélico (Cromado), Lente :PC
*BRP = Cuerpo :PA(Nylon Negro), Lente :PC

*Cuerpo == BR3M: Metalico(Cromado)

BRP3M : PA (Nylon Negro) «Lente = PMMA

«Cuerpo = Metalico(Cromado)
-Lente = BR4M-Vidrio, BR2M-PC

[clIConexiones

®BR(P)100-DDT / BR(P)200-DDTN / BR(P)400-DDT

®BR(P)3M-MDT

@BR20M-TDTD2 / BR20M-TDTL2 (Receptor)

®BR(P)3M-MDT-P
®BR20M-TDTD2-P / BR20M-TDTL2-P (Receptor)

D.ON

. . Indicador de operacion
Ajuste Trimpot (Café)+V
3

®BRAM-TDT[} BRAM-TD

(Negro )Salida

Ajuste Trimpot

Indicador de opera

( (Café)+V

®BR(P)100-DDT-P / BR(P)200-DDTN-P / BR(P)400-DDT-P

cion
D.ON

argal

+
= 12-24VCC

s

(Negro)

Salida +

L.ON

(Azul)ov
(Blanco) Control
OBarrera
®BR4M-TDTD(L) / BR4M-TDTD(L)-P ®BR20M-TDT(L) / BR20M-TDTD(L)-P
+V(Café)
+
12-24VCC o
oV (Azul) .
[sCaracteristicas

(BR20M-TDT1 6 BR4M-TDT1)

TP

Indicador de operacion

)

= 12-24vVCC
Carga| ~
(Azul)ov L.ON

(Blanco

) control

(Café)+V

1=

(Azul)OV

(Negro) Salida

(=1)

+
T 12-24vCC
(%2)

(BR20M-TDT[ ]2 6 BRAM-TDT[]2)

©BR20M-TDT[J BR20M-TDT-P

(#1): Salida NPN
(4+2): Salida PNP

Caracteristicas de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristicas de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

B 4 a ReJeumr"- E
g 3
c £
:g 3 .8
e L s
o} | ©
°T 2 °
8 ©
E 4 ?E isor g
Iz} »
a =)
0
200 100 0 140 200
0in

oot [
B
ArEWIA
AERVARN

/ \
020° 10° 0° 10° 20°

Izqueirda «Centro—> Derecha

Distancia deteccion L (m)

20

eptof 1

i

I3

GE

\[ &

or

(g
N y

0
800 600 400 200 O 200 400 600 800

L1

{1

Distancia deteccion L (m)

N

10° 15°

157 10° 5 0° 5°

Izqueirda «Centro— Derecha

Izqueirda «Centro— Derecha
Posicion de operacionti (mm)

Angulo operacién

Izqueirda<Centro— Direita
Posicion  operacionti (mm)

©BR100-DDT(-P)/BRP100-DDT(-P)

©BR200-DDTN(-P)/BRP200-DDTN(-P)

@BR400-DDT(-P)/ BRP400-DDT(-P)

Angulo operacion

®BR3M-MDT(-P)/ BRP3M-MDT(-P)

Caracteristica del area de deteccion

Caracteristica del drea de deteccion

Caracteristica del area de deteccion

Caracteristica del area de deteccion

o=
E 100 = 1
£
\
z 75
9
g
£ 50
3 e
g 25
c
8 \/
2 o0
20 10 0 10 20
01+ (1

Izqueirda «Centro— Derecha
Posicion  operacionti(mm)

rul--
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‘S 50

c

5 \//

8 o

20 10 0 10 20

01 0
apiapi

Izqueirda «Centro— Derecha
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E 400 =

E L

-

5 300

g

2 200

© \ Emidor / /

o Recgptor

S 100

5 \ /

a 0

20 10 0 10 20

L1 l1
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Sensor Fotoeléctrico cuerpo de plastico en forma de U (Series BUP)

[ZIEspecificaciones

Tipo Barrera
Modelo | Salida NPN BUP-30 BUP-30S BUP-50 BUP-50S
Salida PNP BUP-50-P BUP-50S-P
Apariencia c e c e
y
Dimensiones
[W52XH20XL72mm] [W78.56XH20XL77.7mm]

Materiales opacos

Objetos detectados Min. ¢4mm

Materiales opacos
Min. $1.5mm

Materiales opacos
Min. ¢p4mm

Modo de operacion

Normalmente abierto, Normalmente cerrado es seleccionable por cableado de control

Distancia de deteccion 30mm

50mm

Tiempo de respuesta

Max.

1ms

Alimentacion

12-24VCC +£10%(Rizo P-P : Max. 10%)

Consumo de corriente

Max. 30mA

Fuente de luz

LED infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad Fijo

Trimpot Ajustable

Fijo

| Trimpot Ajustable

Salida de control

Voltaje residual : Max. 1V

Corriente de carga : Max. 200mA

Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga: Max. 30VCC, Corriente de carga : Max. 200mA,

Colector abierto Salida PNP = Salida de voltaje: (Alimentacién Min. -2.5V),

Circuito de Proteccion

Proteccion contra inversién de polaridad y corto circuito

Indicacién

Indicador de alimentacion : LED verde, Indicador de operacion: LED rojo

Conexion

Cable de 2m : ¢ 4mm, 4 hilos

[(lIConexiones

o Normalmente abierto
(Café)+V

Carga| (1)

- £10%
(Negro) Salida =o%

Carga (%2)
(Azul)ov

|+ 12-24vce

® Normalmente cerrado

(Café)+V

Carga|(v1)

(Negro) Salida

Cargq(v2)
(Azul)oV .

Materiales opacos
Min. $1.5mm

Vo

=

B 1
](Blanco) Control ](Blanco) Control
(1) Salida NPN (++1): Salida NPN
(++2): Salida PNP (++2): Salida PNP
[EIDimensiones
®BUP-30, BUP-30S ®BUP-50, BUP-50-P,BUP-50S,BUP-50S-P
y 52 . 78.5
30 1 14.25 50
— | T "
| _ Ejedptico_ . Bedptico ____ -
Ajuste VR Ajuste VR i
Indicadq( de Indicador de ©
operacion operacion .
== Indicador de = Indicador de T~
alimentacién © & alimentacion ~
L g L "
[ ] v
z (Rt @ & g
- —
j o | A (N &
Q | “9; Y Y L JNK) "<
2—¢6.4 11 2—¢6.4
40 ® 4 cable de 2m 20 5:4mm, Cable de 2m
h . <« 6.25 66
1 'Y
QBCb 8 | M 0 _M S
| °f 1 D" R
16 \ 2—TornilloM 5X15 23.25 | 32 | 2—TornilloM 815
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Sensor de Area (Series BW)

[EIComo Especificarlo

[Bw[20]- [og] p]
|

Salida de estado solido Colector abierto Salida NPN
P | Colector abierto Salida PNP
4|No. de haces Iuminosos/rayosl 04~48 haces |
. . 20 |20mm
Distancia entre haces 20 |20mm
ISerie |
[[IEspecificaciones
Tipo de deteccion Tipo de Barrera
Colector abierto BW20-08 BW20-20 BW20-32 BW20-44 BW40-04 BW40-10 BW40-16 BW40-22
Salida NPN BW20-12 BW20-24 BW20-36 BW20-48 BW40-06 BW40-12 BW40-18 BW40-24
Vil (Modelo estandar ) BW20-16 BW20-28 BW20-40 BW40-08 BW40-14 BW40-20
odelo
Crlesiar ehicie BW20-08P BW20-20P BW20-32P BW20-44P | BW40-04P BW40-10P BW40-16P BW40-22P
Salida PNP BW20-12P BW20-24P BW20-36P BW20-48P | BW40-06P BW40-12P BWA40-18P BW40-24P
BW20-16P BW20-28P BW20-40P BW40-08P BW40-14P BW40-20P
| |
Apariencia ‘ ‘
y
Dimensiones

*Distancia entre
haces : 20mm

*Distancias entre

haces : 40mm

[W28.6XH22.6XLOmm] [W28.6XH22.6XLOmm]

Distancia de deteccion

0.1~7m

Material/Objetos detectados

Materiales opacos de Min.$30mm Materiales opacos de Min.¢50mm

Distancia entre haces 20mm 40mm
Numero de Ejes opticos 8~48 haces 4~24 haces
Altura de deteccion 140~940mm 120~920mm

Alimentacion

12-24VCC +10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Circuito de Proteccion

Proteccién contra inversion de polaridad

Consumo de Corriente

Emisor : Max. 80mA, Receptor : Max. 80mA

Control de Salida

®Colector abierto NPN = Voltaje de carga: Max. 30VCC, Corriente de carga: Max. 100mA,
Voltaje residual: Max. 1V
®Colector abierto PNP = Corriente de carga: Max. 100mA, Voltaje de Salida : Min.(alimentacion-2.5V)

Modo de operacion Light ON Fijo
Proteccién contra corto circuito Incluida
Tiempo de respuesta Min. 12ms

Fuente de luz

LED infrarrojo (Modulado 850nm)

Tipo de Sincronizacion

Sincronizacion por Tiempo

Auto diagnéstico

Monitoreo de luz ambiente, Monitoreo Emisor/Receptor, Monitoreo del circuito de salida

[ECircuito de Entrada/Salida y diagrama de Conexién

o Colector abierto Salida NPN

® Colector abierto Salida PNP

_ /11\+V(Café) _ ) d\+V(Café)
< t
g 18 g i ! S
i § j;SYNC(BIanco) 1 g § SYNC(Blanco ) 1 g
5|l If":l'ueba/)'l'esteo - m ‘g H Prueba/Testeo - z
Elle egro = = 1le (Negro ) o
5|5 0 o 01— g E 4 o 01—
o )iov(Azul) o IOV(AZUI)
. © _ ©
P ,'1\+V(Café) — - /:\+V(Café)
e t
SYNC(Blanco Circuito 2
® 2 — || Proteccion | g
s Funcién & | sobre-Corriente
s||E || monitoreo (2 OUT(Negro ) Caroa 51128 5 SYNC(Blanco|)
2 || ST] elemento salida ~ g al|&
A IE *
& || [oroue N @ || 2|[  Funcion OUT(Negro )
7| Proteccion Of monitoreo *® >4 @'—0
sobre-Corrientd elemento salida
OV(Azul) 0V/(Azul)
© _ ©
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Sensor de Area (Series BW)
[EIDimensiones

<Emisor> <Receptor>
28.6 28.6
® O] ® ®
226 [ 226 { .
sk il s p— Haz optico
d Modelo L(mm) Modelo L(mm)
N
BW20-08(P BW20-32(P
(; (P) 160mm (P) 640mm
100 BWA40-04(P) BW40-16(P)
Cb BW20-12(P) BW20-36(P)
240mm 720mm
b ooy 00 d) BWA40-06(P) BW40-18(P)
Haz optico BW20-16(P BW20-40(P
f Indicador f L ®) 320mm (P) 800mm
operacion BW40-08(P) BWA40-20(P)
Serie BW40 Serie BW2o | BW20-20) | o0 [ BW20-44(P) 880mm
h oA o Distancia entre 40 _IZO Distancia entre | BW40-10(P) BW40-22(P)
o haces o haces Bw2024p) [ lewa04sp) |
L hi BW40-12(P) BWA40-24(P)
CE = ¥10 = E = BW20-28(P) 550
mm
¢ Cable 5 m BW40-14(P)
é 300 f
\ Y
.SOpOI"[e A .Soporte B
20
Accesorio ¢ (=2
R1.7
<Indicador de operacién > / NN ©
Color del LED Emisor Receptor ) == p & o
Verde Alimentacion ON &< 6 ©
Amarillo Prueba/Testeo(M/S)) INESTABLE 266
Rojo OFF
. . R2
<Conexion Eléctrica > Tornillo M4 16 10 R2
[ il
Pin N° [Color del cable| Emisor Receptor / © Tornillo M4 /°
1 Cafe  |12-24VCC |12-24vVCC &m:i QI EJ] © 1
2 Blanco SYNC SYNC
3 Azul oV ov Unidad:mm
4 Negro Prueba/TesteoM/s)|  SALIDA

[ElICable de Conexion (Se vende por separado)

Longitud del cable (L)

Cable ¢5

32

Unidad: mm

Modelo Longitud del Cable (L) | Color del conector
CID4-3T
CID4-3R sm

CID4-5T 5m

CID4-5R Emisor(T) : Negro
CID4-7T 7m Receptor(R) : Gris
CID4-7R
CID4-10T 10m
CID4-10R

«El cable de conexién se vende por separado

[FCaracteristicas

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

10

Recetor

Distancia de deteccion L(m)

N\ /

300

200

Posicion de operacion £

100 0 100 200
Izquierda<Centro—>Derecha
(mm)

300

Receptor

o

Enpisor

Distancia de deteccion L(m)

—

%

\

30°

20°
Izquierda(—Centro—)Derecha
Angulo de operacién 6

10° 0 10°  20°  30°
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Sensor de Area de cuerpo plastico (Series BWP)

[ZIComo Especificarlo

Colector abierto NPN

Salid
alca P Colector abierto PNP

Numero de haces |Nl£|mero| 8,12,16,20 haces |

I Distancia entre haces | 20 | 20mm |
I Cuerpo_Plastico |
[ZICaracteristicas
Tino Sensor de Area
p Barrera
% Colector abierto NPN BWP20-08 BWP20-12 BWP20-16 BWP20-20
©
2 | Colector abierto PNP BWP20-08P BWP20-12P BWP20-16P BWP20-20P

Ce %

«»Cuerpo Plastico

Apariencia )
y 2
Dimensiones =3
|
=
=
[W30XHOXL13mm] Distancia entre haces : 20mm
Distancia de deteccion 0.1~5m
Materiales/Objetos Materiales opacos min.¢ 30mm
Distancia entre haces 6pticos 20mm
Numero de haces opticos 8 haces 12 haces 16 haces 20 haces
Altura de deteccion 140mm 220mm 300mm 380mm

Alimentacién

12-24VCC £10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Circuito de Proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad

Consumo de Corriente

Emisor : Max. 80mA, Receptor : Max. 80mA

Salida de Control

®Colector abierto NPN = Voltaje carga:Max. 30VCC, Corriente carga:Max. 150mA, Voltaje residual:Max. 1VCC
®Colector abierto PNP = Corriente carga:Max. 150mA, Voltaje de Salida :Min.(alimentacion-2.5V)

Modo operacion

Light ON/Dark ON

Proteccién contra corto-circuito

Incorporado

Tiempo de respuesta

Max. 6ms ( Max.7ms cuando se configura la frecuencia B)

Fuente de luz

LED infrarrojo ( 850 mm modulado)

Tipo de Sincronizacion

Por sefial de sincronizacion

Auto diagnostico

Seleccion de frecuencia para evitar interferencias

[[IDiagrama de Conexidn y circuito de entrada/salida

®Colector abierto NPN

®Colector abierto PNP

— ,L 0V(Azul) — ,]\ 0V/(Azul)

3 12-24VCC 3 12-24VCC

2 B +V(Café) + - 2 B +V(Café) * -
||E 1< it = E 1< {——4
IE e
€13 JOB(Negro) €13 JOB(Negro)
RIFS w5

SYNC(Blanco) SYNC(Blanco)

— J\ SYNC(Blanco — J\ SYNC(Blanco

K] > I +V(Café) K] _ I +V(Café)

£ ¢ I £

£ £
o ||= « ||= —
o||x OUT(Negro) S ||| | Circuito para
alle Cargal— 2 || 2| Proteccion de NR
§ § § § sobre Corriente
eflo Circuito para e e o OUT(N

|| Proteccion de (Negro) ’
sobre Corriente
OV(Azul) 0V(Azul)
— T — T

“Cuando el cable OUT (Negro) del receptor y el cable JOB (Negro) del emisor no estan conectados, el indicador de operacion del emisor quedara intermitente.
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Sensor de Area de Cuerpo Plastico (Series BWP)
EIDimensiones

<Emisor> <Receptor>

30

I iy

Yoo

«—Ultimo haz

= INDICADOR DE OPERACION

Roi
—(Rolo) Indicador de operacion (Rojo ) —

Indicador de
Frecuencia B Indicador de operac_ién
(Amarillo ) (Rojo )
Indicador de Indicador de estabilidad
Frecuencia A (Verde)
indicador(Verde)

A (Altura de deteccion )

Switch de operacion

L]
'4— Primer haz

0 Usar tornillos M4 con 2 - ¢ 4.2

20 (Distancia entre haces )

25 2
ﬁ@@m pEO) (CECResCl 6

Usar Cable ¢3.5 (3m

[*]Soporte de montaje

Modelo de Aplicacion| A B C
BWP20-08 140 | 180 | 190
BWP20-12 220 | 260 | 270
BWP20-16 300 | 340 | 350
BWP20-20 380 | 420 | 430

(Unidad:mm)

®BK-BWP-ST(Soporte de Equilibrio) ®BK-BWP-L(Soporte en L) ®BK-BWP-PO(Soporte de Proteccion )
Se vende por separado Se vende por separado Se vende por separado
1.6 ~ 1*= ¥
Penetracion ¢4.6 < | o
- R9 5 ~ L
d ©
3 v\ y $ "
w e -
81 b ] ©: - Pl —_— ©
S AL 4 o : of I @
< |» £ i
¢l L 1! | Penetracion
40 © E} @ 2-¢5
50 18 %
13115 |
— ~ :; ;% +§
75 20
1';»5 2 35
35 ’ 13.5
2 CI 3
© % 17.5
20 45 30 )
30 e y
. ~ -
ool (e | S
Ny £ < 0 ’ -
6 © o) D ¢
© o
© 6 o ©
N~
< [
S & ® GH
N
y o Tornillo de ~ Tornillo de
© Tomnillo de \s cuerda/rosca X cuerda/rosca
o M4X15mm M4X15mm
cuerda/rosca
M4X15mm
“+Puede ser fijado paralelamente al soporte
( g ) de equilibrioo en L.
Modelo de A B BK-BWP-P
Aplicacion [mm] [mm] Soporte Clmm] D[mm]
BWP20-08 134 160 BK-BWP-P08 194 180
BWP20-12 214 240 BK-BWP-P12 274 260
BWP20-16 294 320 BK-BWP-P16 354 340
BWP20-20 374 400 BK-BWP-P20 434 420

+El soporte es opcional.
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Sensor de area (picking) con cuerpo delgado (Serie BWPK)
[=£lComo Especificarlo

BWP -
. Colector abierto NPN
Salida
P Colector abierto PNP
[ Distancia entre haces | 25 | 25mm |
I Cuerpo | K | Picking |
I Sensor Fotoeléctrico | BWP | Sensor de area |
[=ElCaracteristicas
. Sensor de Area
? Barrera
% Colector abierto NPN BWPK25-05
o
2 | Colector abierto PNP BWPK25-05P
c € LI -
I
(TR, §
1 m
Apariencia :
y m
Dimensiones b n
{ .
[W30 x H140 x L9.9mm]
Distancia de | Modo Largo 0.1~3m
deteccion Modo Corto 0.05~1m

Objetos detectados Materiales opacos Min. ¢ 35mm

Distancia entre haces 25mm
Numero de haces 5 haces
Longitud de deteccion 100mm

Alimentacion 12-24VCC * 10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Circuito de Proteccion Proteccion contra inversion de polaridad

Consumo de Corriente Emisor : Max. 50mA, Receptor : Max. 50mA

Salida de Control

®Colector abierto NPN = Voltaje de Carga:Max.30VCC, Corriente de carga:Max. 150mA, Voltaje residual:Max. 1V
®Colector abierto PNP = Corriente de Carga:Max.150mA, Voltaje de salida :Min.(alimentacion-2.5V)

Modo de operacion NA/NC
Proteccion contra corto circuito Incorporado
Tiempo de respuesta Min. 30ms

Fuente de Luz LED Infrarrojo ( 850nm modulado )

Tipo de Sincronizacion Temporizador sincronizado por medio de cableado

Auto diagnostico Seleccion de frecuencia para evitar interferencia

[EIDiagrama de Conexidn y circuito de entradal/salida

®Colector abierto NPN ®Colector abierto PNP

— ] ov(Azul) = ] OV(Azul)
5 §' 12-24VCC . g 12-24VCC
£ o =
2 |l < +V (Cafe) t 2 ||a +V(Café) + -
i | " 5% ) Gn_ 1
3 (+1) 3 P.|.(Blanco) =1,
2 P.I.(Blanco) @ ® £ 1 ® @
10 | ¢ o~} 1O | Q fo~ol—e
(=1).
— ] SALIDA (Negro) :'_‘ — 1. P.1.(Blanco) @ @
Carga|—® ] B—e
= - I +V (Cafe) . I+V(Cafe)
- 2 = 2
2| T 2|2 Circuito
g— g Circuito % I [ de proteccion
$ || g]|_ Proteccion & |2 | |sobre-corrientd
o § sobre-Corriente ov (Azul) & é
8] =~ _(=1) . o
P.l.(Blanco) @ o @
— g () — ¢

( 1) Entrada Picking (P.I) : Para activar la indicacion “Picking”
El contacto o el transistor debera estar activado.

Ol @ } 0=y
@ @ @
{Contacto> <Transistor NPN >

et

{Contacto> <Transistor PNP >

(3% 1) Entrada Picking (P.I) : Para activar la indicacion “Picking”
El contacto o el transistor debera estar activado.

< Indicador Picking: cuando la entrada externa de picking (P.I) se encuentra en corto circuito con la SALIDA (Negro) funciona igual que en el estado ON/OFF de la salida de control.
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Sensor de area picking con cuerpo delgado (Serie BWPK)
EIDimensiones

<Emisor> <Receptor>
Indicador de Frecuencia A

Verd: — N, Indicador de estabilidad
Indicador de Frecuencia B —/ N—

Indicador de operacion
(Verde) (Rojo )

0

S—

Indicador de Operacion Indicador de Operacion

N
D [ d B
(Amarillo) j Selector ol ol @ C (Amarillo) i 3
.3_ | de operacion S I R C - 3
N o -
% Ve £ E ST EE
° < T
<}
o & o| 3
~ < e
. <
$2-4.2(Tornillo M4)—\ < 9
7 AR i
Cable ¢4 41—;" | [ 33
9.9
kg
OSoporte de montaje (Unidad:mm)
®Soporte A(BK-BWPK-ST) ®Soporte B(BK-BWPK-L) ®Soporte de Proteccion(BK-BWPK-P)
Se vende por separado Se vende por separado Se vende por separado
65.4 _ 36,
32
242 2-04.8 14 25 5- 914
e / . _
— -$- ' 2 Y — -$. 2 T | ]
2 c2 i
! ¥
: glz| A1
SEE: +i——1 8 8 |glglzx] —H- slg+——+ A
. 2-R5
H 2-R2 % h 4 i N ’\w
) ;<E5>—d> \ + .
— ! ED- >
VG iSEEe— " -
4-¢4.8 6 ¥ 4R05 4- 4.8 g
i 2-R10 25 |B8 3
19 "y
34 2
|
1: 34.5
o~ | — o -t -
[sp)
Zbﬂ=
o
$4.8
& (F & {e ]
B | el ol — q;
ﬁ D 5P
o an B I =1 Bl B O - B L ol <
U - | - — -~ 3 S :'_ I R
5 D A BYE
D D LB :
! \l/ ] e
GOl < 5 @ 3
bis ﬁ p ﬁ b \ w48 ‘@ ' :
— : | ~[
N 6 r 6 18 5
o 38
33.4 22.9 34.2 13
46.4 g
> 35.9
67.4 <t »
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Sensor para puerta (Serie ADS-A)
[ZIEspecificaciones

Modelo ADS-AF ADS-AE

Apariencia

y .
Dimensiones -

[W224XHB0XL26mm]

Color de la tapa Plata

imenaeGn 24-240VCA £10% 50/60Hz, 12-24VCA +10% 50/60Hz,
24-240VCC +£10%(Rizo P-P:Max. 10%) 12-24VCC +10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo Max. 4VA a 240VCA Max. 2VA a 24VCA

Sl dle eaniial (%1) Salida a relevador [ gapacidgc'irdel contacto: 5(?VCC 0.1A (Carga resisitiva)

omposicién del Contacto: 1a

Vida util del relevador Mecanico: Min. 20,000,000 veces, Eléctrico : Min. 50,000 veces

Altura de montaje 2.0m ~ 2.7m(Max. distancia de deteccion : 3m)

Método de deteccion Reflexion de infrarrojo (difusa)

Tiempo de retardo en la salidal Tiempo aproximado de retardo 0.5seg.

Tiempo de Mantenimiento Configurable 2/ 7 / 15seg. Por selector/conmutador deslizable

Prevencion de interferencia H, L (LIave de prevencion de interferencia)

Area frontal de deteccion 7.5°,14.5°, 21.5°, 28.5°: Angulo ajustable por botén

Area de deteccion ajustable (Areas 1, 2, 3), (Areas 7, 8, 9) Se elimina una por una con un selector deslizable, se eliminana de derecha a izquierda
las areas de deteccion. Ajuste con llave por eliminacion Derecha / Izquierda del area detectada

Fuente de luz Diodo infrarrojo (modular)
Indicador Encendido: LED verde, Deteccion: LED rojo
Método de conexion Conector con cable

+(*1) No utilize cargas que excedan la capacidad del relevador.
Esto puede causar contactos pegados, falsos contactos, incendio, etc.

[ElDescripcion de las partes

(1) Tecla de prevencion de interferencia
Ajuste de tiempo de puerta abierta
Eliminacién del area de deteccion
Ajuste del angulo de deteccion
Conexion

[FIDimensiones

/

60
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Sensor para puerta tipo lateral (Serie ADS-SE)

[ElEspecificaciones
Tipo Tipo Barrera
Modelo ADS-SE
Apariencia
y
Dimensiones

[W77XH30XL44mm]

Distancia de deteccién

10m

Alimentacion

12V-24VCA/CC £10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Alimentaciéon / consumo de corriente

CA: Max. 2VA/ CC : Max. 50mA

Contacto de salida

Capacidad del contacto : 50VCC 0.3A (Carga resistiva)
Composicion del Contacto: 1c
Vida util del relevador : Mecanico - Min. 5,000,000 veces, Eléctrico - Min.100,000 veces

Tiempo de respuesta

Aprox. 50ms (Para activar la salida)

Tiempo de salida estandar

Aprox. 500ms (Para desactivar la salida)

Ajustes disponibles en el sensor

2 ajustes

Indicador

Indicador de operacién : Verde / Rojo

Fuente de luz

Diodo infrarrojo (850nm modulado)

Longitud del cable del sensor

10m

[IConexiones

10 1

iy

Emisor Receptor

ALIMENTACION (Cris)  (Azul)
(12-24VCAICC)

1213

e
()

Sallda
(NA) (NC)

EIDimensionales
®Partes del controlador
77

Longitud del montaje:70

[=lldentificacion

®Partes de controlador ®Partes del sensor

Ajuste de sensado
Cuerpo del sensor
Lentes
Cabeza
de Sensado|

Tuerca

o ®

4

@
Display LED (rojo)

Display LED (verde)

Boton de ajuste de sensibilidad

(4] Orificio de montaje

(5) Boton de conexion eléctrica

[6) Terminales para alimentacion y salida (N°1~ 5)
Terminales para sensores (N°. 6 ~13)

Cabeza del
sensor

Emisor
(Hilos Grises)

Receptor
(Hilos Azules)

«Es posible utilizar 2 kits de sensores con este producto.
Si es necesario, un kit mas de sensores.

20

44

-

<ADS-SEC>
®Partes del sensor
e Tipo a presion por

15

150

«Se puede comprar un controlador (ADS-SEC) por separado.

®0Opcion

eAjuste del sensor eSoporte

insercion

@H&hﬁ

o11.4

eTipo Atornillable 15

<Montaje a presion por insercion> <Montaje atornillable>

24 Tornillo Cabeza plana M4
Tornillo cubierto

24

#’

&

Cabeza plana M4
tornillo

&

of

$12.2 M10X0.75

50
40

11.5
2
-

\ M10X0.75

©

<ADS-SB12>

4

<ADS-SB10>

<ADS-SH >



Rectangle

Rectangle

Rectangle


Sensor de fibra optica (Serie BF4R)

[EIEspecificaciones
Modelo estandar E”tfada e_xterr_'n’a B o
Modelo de sincronizacion remoto de sensibilidad
BF4RP | BF4GP BF4R BF4G BF4R-E BF4G-E BF4R-R BF4G-R
ce
Apariencia
y

Dimensiones

[W12XH32.8XL66mm]

Frecuencia de respuesta Max. 0.6ms(FREQ.1), Max. 0.7ms(FREQ.2)
Voltaje de alimentacion 12-24VCC £10%, (Rizo P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 45mA
Fuente de luz (modulada) LED rojo LED verde LED rojo | LED verde | LED rojo | LED verde LED rojo LED verde
Ajuste de sensibilidad Ajuste con botén
Modo de operacién Seleccion automatica de Light ON/Dark ON por boton/selector

PNP Colector abierto NPN Colector abierto

Corriente de carga:Max. 100mA

: - . : Corriente de carga:Max. 100mA, Voltaje de carga:Max. 30VCC
Salida de control xg::z;z ZZ";;?:A Ml\?lﬁ\ sovee Voltaje residual:Max. 1V(Corriente de carga de 100mA),
: . Max. 0.4V i 16mA
(Alimentacién -2.5)VCC ax. 0.4V(Corriente de carga de 16mA)
Estado ON bajo deteccion inestable (cuando el objeto permanece por 300 ms en area inestable).
Estado ON cuando la salida de control esta en corto circuito.

Corriente de carga:Max. 50mA

Salida de auto-diagnostico |\otaje aplicado:Max. 30VCC Corriente de carga:Max. 50mA, Voltaje aplicado:Max. 30VCC

Voltaje residual:Max. 1V (en 50mA Corriente de carga),

Voltaje de salida :Min. ’

. » Max. 0.4V (en 16mA Corriente de carga

(Alimentacion -2.5)VCC ( 92)

Circuito de proteccion Proteccion contra corto-circuito e inversion de polaridad

Indicador Indic.de operacién:LED rojo, Indic.de estabilidad:LED verde parpadeante cuando el objeto se encuentra en un estado de deteccion inestable

Entrada para deshabilitar

el sensor Objeto Incorporado

Funcién de sincronizacion

SR Incorporada (Gate/Trigger)

Funcion de ajuste

remoto de sensibilidad Incorporado

Funcion de prevencion (*1)

a5 Iferiremst Funcion de frecuencia diferencial incorporada (Seleccionable por boton ON/OFF- FREQ.1 o FREQ.2)

Temporizador OFF Delay
(Aprox. 40ms fijo)

Funcién de Temporizador
(Seleccionable).

Temporizador OFF Delay (Aprox. 40ms fijo)

(% 1) Frecuencia 1 (modo normal) Max. 0.5ms, Frecuencia 2 : Max. 0.7ms

[ElIConexiones
®BF4R/BF4G ®BF4RP/BF4GP
>
< 0
(Café)+V
(Café)rv (Negro)Salida de Control
Blanco)Salida auto-diagnostico 1*
(Negro)Salida de Control + ( ) 9 T 12-24vCC
- — = 12-24VCC -
" (Blanco)Salida auto-diagnéstico - m
(Azul)ov
| (Azul)ovV
®BF4R-E/BF4G-E O®BF4R-R/BF4G-R
> >
< o 0
(Café)+V (Cafeé)+V
(Rosa) Entrada sincronizacion (Rosa) ON Punto remoto
externa o ajuste de sensibilidad o
(Naranja) Entrada para @1@ (Naranja) OFF Punto remoto E@E‘
detener transmision ajuste de sensibilidad
Ll d Erg:al * o o9 Ergzl +

(Negro)Salida de Control T 12:24vCC (Negro)Salida de Control “_12'24\/00
(Blanco)Salida de auto-diagnostico (Blanco)Salida de auto-diagnostico

(Azul)ov (Azul)ovV
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Sensor de fibra optica (Serie BF3R)

[ZIEspecificaciones
Modelo BF3RX | BF3RX-P
Apariencia r
y 4
Dimensiones . <
[
[W15XH39XL73mm]

Tiempo de respuesta Max. 1ms

Alimentacion 12-24VCC £10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo de Corriente Max. 40mA

Fuente de luz

LED rojo(modulado)

Ajuste de sensibilidad

Trimpot ajustable (Doble ajuste: Ajuste grueso, Ajuste fino)

Modo de operaciéon

Seleccionable Light ON/Dark ON - Configurable por cable

Salida de control

®Colector abierto NPN
=\oltaje de carga : Max. 30VCC,
Corriente de carga : Max. 200mA CC,
Voltaje residual : Max. 1V

®Colector abierto PNP
= Voltaje de salida : Min. (Alimentacioén-2.5V)
Corriente de carga : Max. 200mA CC

Circuito de proteccién

Proteccion contra inversion de polaridad y corto circuito

Indicacion Indicador de operacion : LED rojo
Conexioén Cable de salida: 2m
[cIConexiones
Objeto
OBF3RX OBF3RX-P detef;tado

(Café)12-24VCC

° Objeto
}>I ' detectado

(Café)12-24VCC

(Negro) Salida

(Azul) OV

argal

(Blanco) Control

D.ON D.ON
(Negro)Salida + |
'_ Carga| ~
(Azul)ov
L.ON hd L.ON
(Blanco) Control

«+Aptos para trabajar con cable de fibra 6ptica tipo difuso o tipo Barrera.
«+Los cables de fibra optica marcadosdeben ser usado con adaptador CIT—T{ES).
“GT-420-14H2 no puede ser usado debido a que la longitud de insercién es muy corta.
[ElCaracteristicas
OBarrera
®BF3RX + FT-420-10

OReflexion Difusa
®BF3RX + FD-620-10

Caracteristica de Desalineamiento

Caracteristica de Desalineamiento

E 200 E 50
E / \ E
= 180 3 N\ | /]
F 2 40
2 160 - 5 )<
> (5]
g 100 4! g / \
3 1 2 4
[ o rl_'i
< 40 s 20 T T
'g \ Emidpr / .g | _1 \ /
E 20 \ % % 10 _?
@ k]
a a8 o
6_0 40 0 40 60 10 5 0 5 10
N Pl
> >

Izquierda<Centro—>Derecha
Posicion de operacion ¢ (mm)

Izquierda<-Centro—~>Derecha
Posicion de operacion ¢ (mm)



Rectangle

Rectangle


