Sensores de Proximidad (Tipo Cilindrico)

[EIComo Especificarlo

(PIRIL I JL L kel - [e][o]

1)El estandar IEC es disponible y afiada "-I"al final del modelo.
2)Las salidas Normal Abierta y Normal Cerrada solo son para Tipo CC 2-hilos y CA 2-hilos.
3)Tipo corto solo para CC 3-hilos y tipo PR12 y PRD12.

[EIComo Especificarlo (Tipo Cuadrado)

Serie

1) Modelo Estandar
| Estandar IEC
N NPN NO
N2 NPN NC
Sefial de salida P PNP NO
P2 PNP NC
2 o Normalmente Abierto
)[ C Normalmente Cerrado
Voltaje D 12-24VCC
A 100-240VCA
INL’Jmero | Distancia estandar de deteccion (mm) |
Dimension
{Numero | Diametro (mm) |
Cable Tipo 3-hilos CC, Tipo 2-hilos CA
T Tipo 2-hilos CC
Tamano del cuerpo Modelo Estandar
3) S Cuerpo compacto
L Cuerpo largo
Conexion Tipo cable saliente
1) CM Tipo conector
1) W Tipo cable con conector
Caracteristica Modelo estandar
A Tipo resistente a salpicaduras de soldadura
D Tipo larga distancia de deteccion
F
orma [T R [ Tipo cilindrico
Serie P Sensor de proximidad inductivo
C Sensor de proximidad capacitivo

Modelo Estandar

)] Jf7-[5] @@T—m

1) F Tipo frecuencia diferencial
Modelo Estandar
2) Tipo Deteccion en la parte superior
N NPN NA
N2 NPN NC
P PNP NA
Seiial de Salida P2 PNP NC
3) [ o Normalmente Abierto
C Normalmente Cerrado
4)[ N3 NPN NA+NC
P3 PNP NA+NC
Voltaje D 12-24VCC
A 100-240VCA
I Numero | Distancia estandar de deteccion (mm)
Dimensién - . —
| Namero | Dimension de la cabeza sensora (mm)
Tipo Tipo 3 hilos CC/ 2-hilos CA
5) T Tipo 2 hilos CC
S Cuadrado
Forma

SN Nuevo disefio cuadrado

Fl Tipo plano

P Sensor de proximidad inductivo

1) El tipo de frecuencia diferencial es solo para el modelo PSN17.

2)El tipo de deteccion hacia arriba solo para los modelos PS12, PSN17.
3)Las Salidas Normalmente Abiertas, Normalmente Cerradas solo son para los modelos de CC 2-hilos y CA 2-hilos.
4)La sefial de Salida N3, P3 solo es para el modelo AS80.
5)La corriente continua - tipo 2 hilos solo es para el modelo PS17.

A Sensor de proximidad inductivo de larga distancia




Sensor de Proximidad

[=EICilindrico CC 2-hilos (Alimentacién: 24VCC)

Ce

Clasificacion por apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Apariencia Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) Resdlejesta
Enrasable No Enrasable Enrasable No Enrasable Ervascbie | No Enrasable (ﬂz)
m PRT08-1.5DO
PRTO08-1.5DC 1.5 1500
Normal D))%m):’ PRT08-2DO
PRT08-2DC 2 1000
Mos PRWT08-1.5DO
OID% >l 1.5 1500
Cable con PRWT08-1.5DC
conector @% PRWT08-2DO
PRWT08-2DC 2 1000
QDWD:: PRT12-2DO
PRT12-2DC 2 1500
Normal
mm):: PRT12-4DO
PRT12-4DC 4 500
PRCMT12-2DO
c ) (@KMK’ PRCMT12-2DC 2 1500
onector @@m PRCMT12-4DO 4 500
PRCMT12-4DC
M12
PRWT12-2DO 2 1500
Cable con PRWT12-2DC
conector
PRWT12-4DO 4 500
PRWT12-4DC
Inmune a PRAT12-2DO
soldadura = PRAT12-2DC 2 1500
Inmune
PRAWT12-2DO
a soldadura con @% 2 1500
cable y conector PRAWT12-2DC
(mmb: PRT18-5D0
5 500
Normal PRT18-5DC
PRT18-8DO
[Dm)b: PRT18-8DC 8 350
PRCMT18-5DO
@@@@“ PRCMT18-5DC 5 500
Conector PRCMT18-8DO
@(@@0 PRCMT18-8DC 8 350
PRWT18-5DO
M18 | Cable con m@m @ PRWT18-5DC 5 500
conector PRWT18-8DO e 250
PRWT18-8DC
Inmune a m@% PRAT18-5D0
soldadura PRAT18-5DC 5 500
Inmune
asoldadura con (ﬂ% PRAWT18.500 | 500
cable y conector PRAWT18-5DC
PRT30-10DO
Omm.' PRT30-10DC 10 400
Normal PRT30-15DO
-15|
@mm# PRT30-15DC 15 200
PRCMT30-10DO
@@@0 PRCMT30-10Dc | '° 400
Conector PRCMT30-15DO
m PRCMT30-15DC 15 200
M30 PRWT30-10DO
Cable con (mmb PRWT30-10DC 10 400
conector PRWT30-15DO
(mmb PRWT30-15DC 18 200
Inmune a PRAT30-10DO
soldadura Ommﬂll- PRAT30-10DC 10 400
Inmune
a soldadura con PRAWT30-10DO 10 400
cable y conector PRAWT30-10DC

»EI conector de tipo IEC se encuentra disponible. Por favor agregue "-I" al final del modelo en la orden.




Sensor de Proximidad
[=]Cilindrico CC, 3-hilos (Alimentacion : 12-24VCC)

C€

Apariencia

Clasificacion

por apariencia

Estandar

Cuerpo largo

Enrasable

No Enrasable

Enrasable

No Enrasable

Modelo

Distancia de deteccion
(mm)

Enrascbie| No Enrasable

Frecgencia

e
ResE'uesta
(Hz)

Normal

aifpm—

PR08-1.5DN
PR08-1.5DP

PR08-1.5DN2 <+
PR08-1.5DP2 «+

1.5

1500

mim—

PR08-2DN
PR08-2DP
PR08-2DN2
PR08-2DP2 +

1000

PRL08-1.5DN
PRL08-1.5DP
PRLO08-1.5DN2
PRL08-1.5DP2 +

1.5

1500

PRL08-2DN
PRL08-2DP
PRL08-2DN2 <
PRL08-2DP2 <

1000

M08

Cable con
conector

PRW08-1.5DN
PRW08-1.5DP
PRWO08-1.5DN2 <
PRW08-1.5DP2 <+

1.5

1500

PRW08-2DN
PRWO08-2DP
PRWO08-2DN2 <
PRW08-2DP2

1000

PRWL08-1.5DN
PRWL08-1.5DP

PRWL08-1.5DN2+
PRWL08-1.5DP2+

1.5

1500

PRWL08-2DN
PRWL08-2DP

PRWL08-2DN2
PRWL08-2DP2 <

1000

Normal

35.5mm
[ —

() Dme=

PRS12-2DN
PRS12-2DP
PRS12-2DN2 <
PRS12-2DP2 +

1500

(of Ty W 35.5mm

PRS12-4DN
PRS12-4DP
PRS12-4DN2 <
PRS12-4DP2 <

500

o=

PR12-2DN
PR12-2DP
PR12-2DN2 <
PR12-2DP2 «

1500

PR12-4DN
PR12-4DP
PR12-4DN2 <
PR12-4DP2 <

500

PRL12-4DN
PRL12-4DP

500

M12

Conector

PRCM12-2DN
PRCM12-2DP
PRCM12-2DN2 <
PRCM12-2DP2 <

1500

PRCM12-4DN
PRCM12-4DP
PRCM12-4DN2 <+
PRCM12-4DP2 <

500

Cable con
conector

PRW12-2DN
PRW12-2DP
PRW12-2DN2 <
PRW12-2DP2 +

1500

PRW12-4DN
PRW12-4DP
PRW12-4DN2 <
PRW12-4DP2

500

Inmune a
soldadura

PRA12-2DN
PRA12-2DP
PRA12-2DN2 <+
PRA12-2DP2

1500

Normal

M18

PR18-5DN
PR18-5DP

PR18-5DN2 <
PR18-5DP2 <

500

-

PR18-8DN
PR18-8DP
PR18-8DN2 <+
PR18-8DP2 <

350

=

PRL18-5DN
PRL18-5DP
PRL18-5DN2
PRL18-5DP2 <+

500

PRL18-8DN
PRL18-8DP
PRL18-8DN2 <
PRL18-8DP2

350

Conector

({e

PRCM18-5DN
PRCM18-5DP
PRCM18-5DN2 «
PRCM18-5DP2 <+

500

o

PRCM18-8DN
PRCM18-8DP
PRCM18-8DN2 «+
PRCM18-8DP2

350

»Los modelos marcados “+“ son adaptables a las necesidades del cliente.




Sensor de Proximidad

[ECilindrico CC Tipo 3-hilos (Alimentacién : 12-24VCC) C€
Clasificaciéon por apariencia Distancia de deteccién| Frecuencia
Apariencia Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) Resdﬁesta
Enrasable No Enrasable Enrasable No Enrasable Envasabe| No Enrasable (E|Z)

PRCML18-5DN
PRCML18-5DP
W PRCML18-5DN2 < 5 500

Conector PRCML18-5DP2

PRCML18-8DN

PRCML18-8DP
@W PRCML18-8DN2 < 8 350

PRCML18-8DP2

PRW18-5DN

PRW18-5DP
O]D% PRW18-5DN2 < 5 500

PRW18-5DP2 <

PRW18-8DN

”m ?; PRW18-8DP
PRW18-8DN2 8 350

M18 | caple con PRW18-8DP2

PRWL18-5DN

conector
PRWL18-5DP
M PRWL18-5DN2 5 500

PRWL18-5DP2 <

PRWL18-8DN

PRWL18-8DP
Wm% PRWL18-8DN2 8 350

PRWL 18-8DP2 <+

PRA18-5DN
Inmune a PRA18-5DP

soldadura PRA18-5DN2 5 500
PRA18-5DP2

PR30-10DN
PR30-10DP
PR30-10DN2 <
PR30-10DP2 <+

10 400

PR30-15DN
PR30-15DP
PR30-15DN2 <
PR30-15DP2 +

15 200

Normal PRL30-10DN

PRL30-10DP
PRL30-10DN2 <+
PRL30-10DP2 «+

10 400

PRL30-15DN
PRL30-15DP
PRL30-15DN2 <
PRL30-15DP2 <

15 200

PRCM30-10DN

PRCM30-10DP
m PRCM30-10DN2 > 10 400

PRCM30-10DP2 <

PRCM30-15DN

PRCM30-15DP
m PRCM30-15DN2 15 200

PRCM30-15DP2 <+

M30 | Conector PRCML30-10DN

PRCML30-10DP
m PRCML30-10DN2 < 10 400

PRCML30-10DP2 «+

PRCML30-15DN

PRCML30-15DP
m PRCML30-15DN2 15 200

PRCML30-15DP2

PRW30-10DN
PRW30-10DP
PRW30-10DN2 <
PRW30-10DP2

10 400

PRW30-15DN
PRW30-15DP
PRW30-15DN2 <
PRW30-15DP2

15 200

Cable con

PRWL30-10DN
PRWL30-10DP 10 400
PRWL30-10DN2
PRWL30-10DP2 <

conector

PRWL30-15DN
PRWL30-15DP
PRWL30-15DN2
PRWL30-15DP2 <

15 200

PRA30-10DN

Inmune a PRA30-10DP 4
soldadura PRA30-10DN2 10 00
PRA30-10DP2 <

»Los modelos marcados “# “son adaptables a las necesidades del cliente.



Sensor de Proximidad

[=EICilindrico CC, 3-hilos VCC, larga distancia de deteccién (Alimentacién:12-24VCC) C E

Apariencia

Clasificacion

por apariencia

Estandar

Cuerpo largo

Enrasable No Enrasable

Enrasable No Enrasable

Modelo

Distancia de deteccion
(mm)

Enrasable| No Enrasable|

Frecuencia

e
Res&uesta
(Hz)

M12

Normal

=S

PRD12-4DN
PRD12-4DP
PRD12-4DN2
PRD12-4DP2

500

w2

PRD12-8DN
PRD12-8DP
PRD12-8DN2
PRD12-8DP2

400

PRDS12-4DN
PRDS12-4DP
PRDS12-4DN2

500

PRDS12-8DN
PRDS12-8DP
PRDS12-8DN2

400

Cable con
conector

=
s

PRDW12-4DN
PRDW12-4DP
PRDW12-4DN2
PRDW12-4DP2

500

PRDW12-8DN
PRDW12-8DP
PRDW12-8DN2
PRDW12-8DP2

400

M18

Normal

r
1o

PRD18-7DN
PRD18-7DP
PRD18-7DN2
PRD18-7DP2

300

e

PRD18-14DN
PRD18-14DP
PRD18-14DN2
PRD18-14DP2

14

200

PRDL18-7DN
PRDL18-7DP
PRDL18-7DN2
PRDL18-7DP2

300

PRDL18-14DN
PRDL18-14DP
PRDL18-14DN2
PRDL18-14DP2

14

200

Cable con
conector

PRDW18-7DN
PRDW18-7DP
PRDW18-7DN2
PRDW18-7DP2

300

PRDW18-14DN
PRDW18-14DP
PRDW18-14DN2
PRDW18-14DP2

14

200

PRDWL18-7DN
PRDWL18-7DP
PRDWL18-7DN2
PRDWL18-7DP2

300

PRDWL18-14DN
PRDWL18-14DP
PRDWL18-14DN2
PRDWL18-14DP2

14

200

M30

Normal

PRD30-15DN
PRD30-15DP
PRD30-15DN2
PRD30-15DP2

15

200

PRD30-25DN
PRD30-25DP
PRD30-25DN2
PRD30-25DP2

25

100

PRDL30-15DN
PRDL30-15DP
PRDL30-15DN2
PRDL30-15DP2

15

200

PRDL30-25DN
PRDL30-25DP
PRDL30-25DN2
PRDL30-25DP2

25

100

Cable con
conector

PRDW30-15DN
PRDW30-15DP
PRDW30-15DN2
PRDW30-15DP2

15

200

PRDW30-25DN
PRDW30-25DP
PRDW30-25DN2
PRDW30-25DP2

25

100

PRDWL30-15DN
PRDWL30-15DP
PRDWL30-15DN2
PRDWL30-15DP2

15

200

PRDWL30-25DN
PRDWL30-25DP
PRDWL30-25DN2
PRDWL30-25DP2

25

100




Sensor de Proximidad

[=ICilindrico CA-2 hilos (Alimentacién : 100-240VCA) C E
Clasificacion por apariencia Distancia de deteccion| Frecuencia
Apariencia Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) Resdﬁesta
Enrasable No Enrasable Enrasable No Enrasable Enrasstie | No Enrasable (E|z)
OMmmnn- PR12-2A0 R
Normal PR12-2AC
(DMW PR12-4A0 4
PR12-4AC
@ PRCM12-2A0 2
Conector PRCM12-2AC
e PRCM12-4A0 4
PRCM12-4AC
M12
m)mm% PRW12-2A0 2
Cable con PRW12-2AC
conector PRW12-4A0 4
b PRW12-4AC
Inmune a PRA12-2A0
soldadura - PRA12.2AC 2
(wmp_ PR18-5A0 5
PR18-5AC
O:mmp_ PR18-8A0 8
Normal PR18-8AC
OHW]]]]D]D]D— PRL18-5A0 5
PRL18-5AC
mm}m‘_ PRL18-8A0 8
PRL18-8AC
(@@Z@D PRCM18-5A0 5
PRCM18-5AC
@@@@ PRCM18-8A0 8
M@@@@@' PRCML18-5AC 5
@@(@@@@ PRCML18-8A0 8
PRCML18-8AC
@mm% PRW18-5A0 5
PRW18-5AC
20

PRW18-8A0
Cable con % PRW18-8AC 8
conector m]%mmb PRWL18-5A0 5
PRWL18-5AC
mmb PRWL18-8A0
PRWL18-8AC 8

PRA18-5A0

Inmune a
soldadura

W PRA18-5AC
O]m% PR30-10A0 10
PR30-10AC
(D]m% PR30-15A0 15
Normal PR30-15AC
PRL30-10A0
U]WW PRL30-10AC 10
(mmmn_ PRL30-15A0
PRL30-15AC 15
(@@0 PRCM30-10A0 10
PRCM30-10AC
PRCM30-15A0
@@@. PRCM30-15AC 15
Conector
PRCML30-10A0
M30 m PRCML30-10AC 10
C@@. PRCML30-15A0
PRCML30-15AC 15
mm]b PRW30-10A0 10
PRW30-10AC
% PRW30-15A0
Cable con PRW30-15AC 15
conector m@m}b PRWL30-10A0
PRWL30-10AC 10
@]wmﬂb PRWL30-15A0
PRWL30-15AC 15
Inmune a PRA30-10A0
soldadura (me- 10

PRA30-10AC




Sensor de Proximidad
[2lCuadrado CC, 2-hilos (Alimentacién:24VCC)

Clasificacién por apariencia Distancia de Frecugncia
e Modelo deteccion | Respuesta
Clasificacion Modelo Estandar (Deteccion frontal) Deteccion superior (mm) (E|z)

(Deteccion & PSNT17-5DO
v frontal) PSNT17-5DC

Cuadrado| Estandar » 5 500
(getecplon e PSNT17-5DOU «
uperior) ' PSNT17-5DCU
» Los modelos marcados "< " son opcionales

ECuadrado CC, 3-hilos (Alimentacion:12-24VCC) C€

Clasificacion por apariencia Gotecotn. Frecggncia
Modelo deteccion | Respuesta
Modelo Estandar (Deteccion frontal) Deteccion superior (mm) (E'Z)

PS12-4DN

(Dfete(t:cli)én PS12-4DP
ronta

12 | Estandar PS12-4DN2 . 500

Cuadrado| PS12-4DNU

(Deteccion
Superior) W PS12-4DPU
PS12-4DN2U =

PSN17-5DN
PSN17-5DP
PSN17-5DN2 5 700
PSN17-5DP2 <

S5 PSN17-5DN-F

’ PSN17-8DN
PSN17-8DP

PSN17-8DN2

PSN17-8DN-F
17 PSN17-8DP-F

Cuadrado| Estandar PSN17-8DN2-F

(Deteccion frontal)

8 200

PSN 17-5DNU <
PSN17-5DPU < 5 700
PSN17-5DN2U

(Deteccion superior) PSN17-8DNU <

PSN17-8DPU <
PSN17-8DN2U
PSN17-8DNU-F
PSN17-8DPU-F
PSN17-8DN2U-F

8 200

Nuevo PSN25-5DN
PSN25-5DP
PSN25-5DN2 «
25 PSN25-5DP2

Estandar

5 300

Cuadrado PFI125-8DN
PFI125-8DP
PF125-8DN2
PFI125-8DP2

Plano 8 200

Nuevo PSN30-10DN
PSN30-10DP
PSN30-10DN2 <
PSN30-10DP2

10 250

30 Estandar

Cuadrado) PSN30-15DN

PSN30-15DP
PSN30-15DN2 <
PSN30-15DP2

15 200

PSN40-20DN
PSN40-20DP
PSN40-20DN2 <
PSN40-20DP2

Nuevo

40
Cuadrado| Estandar

20 100

PS50-30DN
PS50-30DP
PS50-30DN2 <«
PS50-30DP2 <

50

Cuadrado| Estandar 30 50

» Los modelos marcados “«+ "son adaptables a las necesidades del cliente.



Sensor de Proximidad
[ElCuadrado CC, 4-hilos (Alimentacién:12-48VCC)

C€

Clasificacion por Apariencia Distancia de| Frecuencia
Modelo deteccion | de Respuests
Clasificacion Modelo Estandar (Deteccion frontal) Deteccion Superior (mm) (Hz)
Modelo deteccién de larga distancia
N | AS80-50DN3
80 orma
Cuadrado| 50 100
AS80-50DP3
[E]Rectangular CA, 2-hilos (Alimentacion:100-240VCA) C E
Clasificacion por Apariencia Distancia de| Frecuencia
Modelo deteccion |de Respuesta
Clasificacion Modelo Estandar (Deteccion frontal) Deteccién Superior (mm) (Hz)
Nuevo PSN25-5A0
Estandar 5
25 PSN25-5AC
Cuadrado Plano PFI25-8A0
Plano 8
PFI125-8AC
Nuevo PSN30-10A0 10 20
30 PSN30-10AC
Cuadrado| Estandar PSN30-15A0 15
PSN30-15AC
Nuevo PSN40-20A0
c atlo do| Estandar 20
uadrado PSN40-20AC
[=EICilindrico capacitivo CC 3-hilos (Alimentacién:12-24VCC)
Clasificacion por Apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Clasificacion Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) de Respuesta
Enrasable | No Enrasable | Enrasable | No Enrasable Enrasabe| No Enrasable|  (Hz)
CR18-8DN
M18 |Estandar CR18-8DP 8
CR18-8DN2
50
CR30-15DN
M30 |Estandar @mm]}- CR30-15DP 15
CR30-15DN2 «
» Los modelos marcados "+ " son opcionales
[=EICilindrico Capacitivo AC, 2-hilos (Alimentacién:100-240VCC)
Clasificacion por Apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Clasificacion Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) de Respuestg
Enrasable | No Enrasable | Enrasable | No Enrasable Enrasablg No Enrasable (Hz)
CR18-8A0
M18 |Estandar 8
CR18-8AC
20
CR30-15A0
M30 |Estandar 15
CR30-15AC
[ETransmisor de acoplamiento
Clasificacion por Apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Clasificacion Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) de Respuesta
Enrasable | No Enrasable | Enrasable | No Enrasable Ervasabe| No Enrasable|  (Hz)
M18  |Estandar ()]Dj)mmp- PET18-5 5

»Aplica para los modelos: PRT18-5D00, PRCMT18-5D0, PR18-5D0, PRCM18-5D0, PRL18-5D0, PRCML18-5D0



Sensor de Proximidad
[FIDimensiones del modelo con cable saliente

Unidad:mm
M08 <Enrasable> <No Enrasable>
915 A 2000 415 A B 2,000
13 ‘ 4 13 4
e 1 M
04 nd
M8X1 Indicador de M8X1 /" |ndicador de
operacion operacion
Modelo A Modelo A B
PRT08-1.5D[] 30 PRT08-2D[] 4 26
PR08-1.5D[] 30 PR08-2D[] 4 26
PRL08-1.5D[] 40 PRL08-2D[] 4 36
oM12 <Enrasable> <No Enrasable>
cC . 2000 D 2,000
021 ¢ 21 c
17 Indicador de 17 A '—’B Indicado'r. de
I‘_’l operacion |<—>| Al operacion
a4 04 04
Modelo A B (o3 D
Modelo A B ¢ PRS12-4DL] 7 | 175 | 285 | 355
PRS12-2DL] 245 | 285 | 355 PRDS12-8DL) 7 | 175 | 285 | 355
PRDS12-4D[] 24.5 28.5 35.5 PRT12-4D[] 7 245 | 355 | 425
PRT12-2D[] 31.5 35.5 42.5 PRL12-4D[] 7 37.0 | 480 | 55.0
PR12-2D[] 315 35.5 42.5 PR12-4D[] 7 245 | 355 | 42.5
PRD12-4D[] 315 35.5 425 PRS12-8D[] 7 245 | 355 | 425
oM18 <Enrasable> <No Enrasable>
B (o3 2,000 D 2,000
29 |
o B Indicador d 429 c | .
24 A operacion o4 Indicador de
;i operacion
1 —_—— 7%1_"_>:I€§ T— =)
~ s 45
4 M18X1
>
Modelo A B C Modelo A B C D
PRT18-5D[] 29.0 33.5 47.0 PRT18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PR18-5D[] 29.0 33.5 47.0 PR18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PRD18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRD18-14D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PR18-5AC] 35.3 39.8 53.3 PR18-8A[] 10 25.3 | 39.8 | 53.3
PRL18-5D[] 62.0 66.5 80.0 PRL18-8D[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
PRDL18-7D[] 62.0 66.5 80.0 PRDL18-14D[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
PRL18-5A[] 62.0 66.5 80.0 PRL18-8A[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
oM18 <Enrasable> <No Enrasable>
(o 2,000 D 2,000
29 } 29
b 5 ¢ c
24 A 24 A B
@ ) 7 Bl )
: 11 D — . : P——— S—
1
N E N - b8
4 Indicador de Operacion 4 Indicador de Operacién
i
M18X1 M18X1
Modelo A B Cc Modelo A B (o3 D
PRDT18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRDT18-14D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0




Sensor de Proximidad
[IDimensiones del modelo con cable saliente

oM30
<Enrasable> <No Enrasable>
C 2,000 D 2,000
042 5 942 c
35 Indicador d 35 < > Indicador de
r—.l A operacion |<—,| A B operacion
St
05
M30X1.5
5O\ 5\ M30X15
Modelo A B C Modelo A B C D
PRT30-10D[] 38.0 43.0 58.0 PRT30-15D[] 10 28.0 | 43.0 | 58.0
PR30-10DJ 38.0 43.0 58.0 PR30-15D[] 10 28.0 | 43.0 | 58.0
PR30-10A[] 38.0 43.0 58.0 PR30-15A] 10 28.0 | 43.0 | 58.0
PRL30-10D[] 60.0 65.0 80.0 PRL30-15D[] 10 50.0 | 65.0 | 80.0
PRL30-10A[] 60.0 65.0 80.0 PRL30-15A[] 10 50.0 | 65.0 | 80.0
[ZIDimensiones del modelo con proteccion contra salpicaduras de soldadura Unidad:mm
®PRA12-2D[] ePRAT12-2D [] ®PRAWT12-2D [ O®PRA12-2A [
- 425 2,000 ) © 300 ) 59.5 2,000
355 . > able con conector, = Indicador d
l‘_’lﬂ oporadion " ‘ i 925 operacion
(1N
CHAD M12X1 04 X o4 CH 4
4 M12x1 _1la X1
®PRA18-5D ] ®@PRAT18-5D (1@ PRAWT18-5D [] ®PRA18-5A[]
47 2,000 300 53.3 2,000
429 33.5 _ ) (Cable con conector) } 39.8 \ndicador d
I.L.I 29 o’ “ > .L,I operacion
@ . = = — {1 =
5
M18X1 ‘w »W M12X1 4 M18X1
®PRA30-10D[] ®@PRAT30-10D [JePRAWT30-10D [] ®PRA30-10A[]
58 2,000 58 2,000
942 43 . 2300 D Indicador d
< 35 > 38 g\;elfaagg:]de (Cable con conector) . 38 . onp;aacigL ¢
"4 /
FhHE = FHHR e ==
5 5

5

M30X1.5

[FIDimensiones del modelo con conector

~He

M30X1.5

Unidad:mm

[ ]
m12 <Enrasable>
c Indicador de
$21 B operacion
| 17 A operacion.
@ v
|
4 M12X1 M12x1
Modelo A B o]
PRCMT12-2D[] 31.5 35.5 55.8
PRCM12-2D[ | 31.5 35.5 55.8
PRCM12-2A[] 48.5 52.5 72.8

<No Enrasable>

D
921 c Indicaqqr de
7 A B operacion

[

© i

M12X1 -

Modelo A B C D

PRCMT12-4D[] 7 245 [ 355 |55.8
PRCM12-4D[ | 7 245 | 355 |55.8
PRCM12-4A[] 7 415 [525 |72.8




Sensor de Proximidad

[FIDimensiones del modelo con conector

oM18
<Enrasable>
C
29 B Indicador de

24 A operacion

-

_,I__‘L M18X1 M12X1
Modelo A B [

PRCMT18-5D[] 29.0 33.5 53.8
PRCM18-5D[] 29.0 33.5 53.8
PRCM18-5ALC] 35.3 39.5 60.1
PRCHL18-5D[] 62.0 66.5 86.8
PRCML18-5AC] 62.0 66.5 86.8

<No Enrasable>

629 . c Indicador de
24 " 5 operacion
TR
N AM18X1 \ M12X1
Modelo A B C D
PRCMT18-8D[] 10 19.0 [ 335 | 53.8
PRCM18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 53.8
PRCM18-8AL[] 10 253 | 39.5 |60.1
PRCML18-8D[] 10 52.0 | 66.5 | 86.8
PRCML18-8A[] 10 52.0 | 66.5 | 86.8

Modelo A B Cc
PRWT12-2D[] 31.5 35.5 425
PRW12-2D[] 315 35.5 42.5
PRDW12-4D[] 315 35.5 42.5
PRW12-2A[] 48.5 52.5 59.5

AL

oM30 <Enrasable> <No Enrasable>
942 c § . 942 . D
35 B Indicador de 35 c Indicador de
,A—.I operacion A B operacion_
L rd Pdiimi
5 N\ M30X1.5‘w 5 M30X1.5 M12X1
Modelo A B C Modelo A B C D
PRCMT30-10D[] 38.0 43.0 63.8 PRCMT30-15D[ 10 [ 280 |43.0 |63.8
PRCM30-10D[] 38.0 43.0 63.8 PRCM30-15D ] 10 | 28.0 |[43.0 |63.8
PRCM30-10ACJ 38.0 43.0 63.8 PRCM30-15AC] 10 [ 28.0 [43.0 |638
PRCML30-10D(] 60.0 65.0 85.8 PRCML30-15D(] 10 | 50.0 |65.0 |858
PRCML30-10A[] 60.0 65.0 85.8 PRCML30-15A] 10 | 50.0 [65.0 |858
EIDimensiones del modelo cable con conector Unidad:mm
[}
Mos <Enrasable> <No Enrasable>
#15 ) B ) 300 )
A 300
13 A
Modelo A Modelo A B
PRWT08-1.5D[] 30 PRWTO08-2D[] 4 30
PRW08-1.5D[] 30 PRWO08-2D[] 4 30
PRWL08-1.5D[] 40 PRWL08-2D[] 4 30
< > < >
oM12 Enrasable No Enrasable
c 300 ) < D 300
&2y 21 <
<’ 17 Al
(DN < amh

Modelo A B C D
PRWT12-4D[] 7 245 | 355 | 425
PRW12-4D[] 7 245 | 355 | 425
PRDW12-8D[] 7 245 | 355 | 425
PRW12-4A[] 7 415 | 525 | 59.5




Sensor de Proximidad
[FIDimensiones del modelo con conector

oM18 <Enrasable>

c 300

>l |
- > >

929
24

=

Indicador de operacién

629
24 A _B

<No Enrasable>
300

A
(2]
o

Indicador de operacion

Elil:

F——\
\ 05
4\ M18X1
Modelo A B C Modelo A B [o3 D
PRWT18-5D[] 29.0 335 47.0 PRWT18-8D[] 10 19.0 | 335 | 47.0
PRW18-5D[] 29.0 33.5 47.0 PRW18-8D[] 10 19.0 | 335 | 47.0
PRDW18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRDW18-14D[] 10 19.0 | 335 | 47.0
PRW18-5A[] 35.3 39.8 53.5 PRW18-8A[] 10 25.3 | 39.8 | 53.5
PRWL18-5D[] 62.0 66.5 80.0 PRWL18-8D[] 10 | 52.0 | 66.5 | 80.0
PRWL18-5A[] 62.0 66.5 80.0 PRWL18-8A[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
oM18 <Enrasable> <No Enrasable>
c 300 D . 300 N
> 29
$29 B ” c
‘ 24 A |<—>I A B
HE (i ] I 1 e —
N L X5
\ 4 M12X1 ! M12x1
4 Indicador de operacion 3l 4 Indicador de operacion
M18X1 M18X1
Modelo A B C Modelo A B C D
PRDWT18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRDWT18-14D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
oM30 <Enrasable> <No Enrasable>
c 300

942
35

Indicador de operacion

D 300

>l >l

Indicador de operacion

Modelo A B (o Modelo A B C D
PRWT30-10DL] 38.0 43.0 58.0 PRWT30-15D[] 10 | 28.0 | 43.0 | 58.0
PRW30-10D[] 38.0 43.0 58.0 PRW30-15D[] 10 | 28.0 | 43.0 | 58.0
PRW30-10A[] 38.0 43.0 58.0 PRW30-15AL] 10 | 28.0 | 43.0 | 58.0
PRWL30-10D[] 60.0 65.0 80.0 PRWL30-15D[] 10 | 50.0 | 65.0 | 80.0
PRWL30-10A] 60.0 65.0 80.0 PRWL30-15A] 10 | 50.0 | 65.0 | 80.0

[EIDimensiones del modelo cuadrado Unidad:mm
oPS12-4D[] ®PSN25-5D[] OPSN25-5A]
.Soporte 235 39 .SOporte
s I 16.5 32
[Te)
o~ = - __é . —HH : 12.5 3.5
A iijf_[ v 3 - 45 ZWMXOTTAP 2
T oN
45 15 | 2,000 13.2 o g ~ —
- by HEHE == ¥ 5| =
29 ‘ —
15 15 | 200 155
| . 355
o] == i 3|2 2 2442 oz
Indicador de operaciénl= 1.8 ( ° e
(LED Rojo) : & [ ’HL.:;
Indicador de operacion

LED Rojo




Sensor de Proximidad
[FIDimensiones del modelo cuadrado

oPS17-5(8)D[J ®PST17-5D[] ®PSN30-10(15)D[] ®PSN30-10(15)A]
®Soporte
53 @ Soporte
20 34
15 35
308 $3.2 2-M3 X 0.5TAP —\ o ST E
I‘—\: g . ml— - ; o g J==:ZI
~ j:(:ﬁ - N8 ﬁ
Iu& e :I 2,000 ‘ (
LED 17.8
-4 ” - 485
N [ % /_ g 33 2-94.5
= N il L
36 | 2000 ‘| 3 \(d: o E X
i 9QJ Indicador de operacion ‘_I: —7
(LED Rojo)
®PS50-30D] ®PS40-20D[] ®PSN40-20A[]
$50 < 2000 ol 53 ®Soporte
- 5 285 35
g 0 I. .I: / - 18.5 | 2-M5X08TAP | _ 6 3
© [ X 5 )
53 g \ ' el gl TTr—— ®
9l o C=o §
45 - C
4_,2’000 16.5
/ﬂ 47 155
H 35
@ | ? 2-455
e L\ § -
& [« 2 — =
ﬂ »& Indicador de operacion
Indicador de operacién (LED Rojo) ~ (LED Rojo)
OPFI25-8D[] OPFI25-8A[] ®AS80-50D([]
43.8 2,000 40
- Indicador de 80 15 30
Indlcado.r’ de operacion 65
operacion (LED Amarillo) 2
11 LEDRojo — 2,000
w s A\ T
[ 3o o w O\
&€ ——fglﬁ e = — — o o é%é - Cable: 2m .
- —r¢42 o4 o ¢ B/ | agss .
X I; —— — :&1 - @ ]
AR 0 I \ Indicacién de alimentacion (LED Verde)
EIDimensiones del modelo capacitivo
Unidad:mm
OCR18-8D[ ] ®CR18-8A[ ] OCR30-15D[ ]  ®CR30-15A ]
(e 715 o ¢42 . 71
2 53 18.5 35 19 % 6
Py p | 1

mh—T
=T




